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Derechos de autor y marcas comerciales
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registradas en Estados Unidos y en otros paises.

Todas las demas marcas comerciales son propiedad de sus respectivos propietarios.

Exclusiones de garantia y exencién de responsabilidad

Estas garantias solo se aplicaran en el caso y en la medida en que (i) los Productos y el Software se instalen, configuren, conecten, mantengan,
almacenen y utilicen de forma adecuada y correcta, de conformidad con el manual del operador y las especificaciones pertinentes de Trimble, y (ii)
los Productos y el Software no se modifiquen ni se utilicen de forma indebida. Las garantias anteriores no se aplicaran, y Trimble no sera
responsable de los defectos o problemas de rendimiento que se deriven de (i) la combinaciéon o utilizacién del Producto o Software con productos
de hardware o software, informacion, datos, sistemas, interfaces o dispositivos no fabricados, suministrados o especificados por Trimble; (ii) el
funcionamiento del Producto o Software bajo cualquier especificacion distinta o adicional a las especificaciones estandar de Trimble para sus
productos; (iii) la instalacion, modificacion o uso no autorizados del Producto o el Software; (iv) dafios causados por accidentes, rayos u otras
descargas eléctricas, inmersion o salpicaduras de agua dulce o salada; o (v) el desgaste normal de las piezas consumibles (por ejemplo, las
baterias). Trimble no garantiza los resultados obtenidos mediante el uso del Producto.

LAS GARANTIAS ANTERIORES ESTABLECEN LA RESPONSABILIDAD TOTAL DE TRIMBLE Y LAS SOLUCIONES EXCLUSIVAS DEL USUARIO EN RELACION CON
EL RENDIMIENTO DE LOS PRODUCTOS Y EL SOFTWARE. SALVO QUE SE INDIQUE EXPRESAMENTE LO CONTRARIO EN EL PRESENTE DOCUMENTO, LOS
PRODUCTOS, EL SOFTWARE Y LA DOCUMENTACION Y LOS MATERIALES ADJUNTOS SE SUMINISTRAN «TAL CUAL, SIN NINGUN TIPO DE GARANTIA
EXPRESA O IMPLICITA POR PARTE DE TRIMBLE INC. NI POR PARTE DE NINGUNA PERSONA QUE HAYA PARTICIPADO EN SU CREACION,
PRODUCCION, INSTALACION O DISTRIBUCION, INCLUIDAS, ENTRE OTRAS, LAS GARANTIAS IMPLICITAS DE COMERCIABILIDAD E IDONEIDAD PARA
UN FIN DETERMINADO, TITULARIDAD Y NO INFRACCION. LAS GARANTIAS EXPRESAS DECLARADAS SUSTITUYEN A TODAS LAS OBLIGACIONES O
RESPONSABILIDADES DE TRIMBLE QUE SURJAN DE, O EN RELACION CON, CUALQUIER PRODUCTO O SOFTWARE. ALGUNOS ESTADOS Y
JURISDICCIONES NO PERMITEN LIMITACIONES EN LA DURACION O LA EXCLUSION DE UNA GARANTIA IMPLICITA, POR LO QUE ES POSIBLE QUE
LA LIMITACION ANTERIOR NO SE APLIQUE EN SU CASO.

TRIMBLE INC. NO SE HACE RESPONSABLE DEL FUNCIONAMIENTO O FALLO DE FUNCIONAMIENTO DE LOS SATELITES GPS NI DE LA DISPONIBILIDAD
DE LAS SENALES DE LOS SATELITES GPS.

Limitacién de responsabilidad

LA RESPONSABILIDAD TOTAL DE TRIMBLE EN VIRTUD DE CUALQUIER DISPOSICION DEL PRESENTE DOCUMENTO SE LIMITARA AL IMPORTE
PAGADO POR USTED POR EL PRODUCTO O LA LICENCIA DE SOFTWARE. EN LA MEDIDA MAXIMA PERMITIDA POR LA LEY APLICABLE, EN NINGUN CASO
TRIMBLE O SUS PROVEEDORES SERAN RESPONSABLES DE NINGUN DANO INDIRECTO, ESPECIAL, INCIDENTAL O CONSECUENCIAL BAJO NINGUNA
CIRCUNSTANCIA O TEORIA LEGAL RELACIONADA DE ALGUNA MANERA CON LOS PRODUCTOS, SOFTWARE Y LA DOCUMENTACION Y LOS
MATERIALES QUE LOS ACOMPANAN (INCLUIDOS, ENTRE OTROS, LOS DANOS POR PERDIDA DE BENEFICIOS COMERCIALES, INTERRUPCION DEL
NEGOCIO, PERDIDA DE INFORMACION COMERCIAL O CUALQUIER OTRA PERDIDA ECONOMICA), INDEPENDIENTEMENTE DE S| TRIMBLE HA SIDO
ADVERTIDA DE LA POSIBILIDAD DE DICHA PERDIDA Y DE LA RELACION COMERCIAL QUE SE DESARROLLE O SE HAYA DESARROLLADO ENTRE USTED
Y TRIMBLE. DADO QUE ALGUNOS ESTADOS Y JURISDICCIONES NO PERMITEN LA EXCLUSION O LIMITACION DE RESPONSABILIDAD POR DANOS
CONSECUENCIALES O INCIDENTALES, ES POSIBLE QUE LA LIMITACION ANTERIOR NO SE APLIQUE EN SU CASO.

NOTA: ES POSIBLE QUE LAS DISPOSICIONES DE LA GARANTIA LIMITADA ANTERIOR NO SE APLIQUEN A LOS PRODUCTOS O SOFTWARE ADQUIRIDOS

EN LA UNION EUROPEA. PONGASE EN CONTACTO CON SU DISTRIBUIDOR DE TRIMBLE PARA OBTENER INFORMACION SOBRE LA GARANTIA
APLICABLE.
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Por su seguridad

Instrucciones basicas de seguridad

Funcionamiento

Asegurese de cumplir siempre las siguientes instrucciones durante el funcionamiento:

¢ Antes de salir de la cabina del vehiculo, asegurese de que todos los mecanismos automaticos estén
desactivados o que el modo manual esté activado.

¢ Mantenga a los nifios alejados del implemento y de la ECU.
¢ |Lea atentamente y siga todas las instrucciones de seguridad de este manual y del manual de la maquina.
¢ Observe todas las normas aplicables en materia de prevencién de accidentes.

¢ Siga todas las normas de seguridad, industriales y médicas reconocidas, asi como todas las leyes de trafico.

Mantenimiento

Mantenga el sistema en condiciones de funcionamiento. Para ello, siga estas instrucciones:

¢ No realice modificaciones no autorizadas en el producto. Las modificaciones o el uso no autorizados pueden
comprometer la seguridad y reducir la vida util o la operatividad de la unidad. Las modificaciones se
consideran no autorizadas si no se describen en la documentacion del producto.

¢ Nunca retire ningin mecanismo de seguridad ni pegatina del producto.
¢ Antes de cargar la bateria del tractor, desconecte siempre el tractor del producto.

¢ Antes de realizar cualquier soldadura en el tractor o en el implemento, desconecte siempre la fuente de alimentacion de
la ECU.

¢ LaECU y el cableado no deben repararse. Los intentos de reparacion no autorizados pueden fallar y provocar
averias peligrosas.

¢ Utilice unicamente accesorios originales como piezas de repuesto.

Uso previsto

El producto esta destinado exclusivamente al uso en el sector agricola. El fabricante no se hace responsable de ninguna otra
instalacion o uso del producto.

El fabricante no se hace responsable de ninguna lesién personal o dafio material que resulte del incumplimiento de estas
condiciones. Todos los riesgos derivados de un uso inadecuado recaen sobre el usuario.

El uso previsto también incluye el cumplimiento de las condiciones de funcionamiento y reparacion prescritas por el
fabricante.

Se deben respetar todas las normas aplicables en materia de prevencion de accidentes y todas las demas normas de
seguridad, industriales y médicas generalmente reconocidas, asi como todas las leyes de trafico rodado. Cualquier
modificacién no autorizada realizada en el equipo anularéa la garantia del fabricante.
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Por su seguridad

Diseno y significado de las advertencias

Todas las instrucciones de seguridad que se encuentran en estas instrucciones de funcionamiento se han redactado de
acuerdo con el siguiente modelo:

Esta palabra de advertencia identifica peligros de riesgo medio que, si no se evitan, podrian causar la muerte o
lesiones fisicas graves.

Esta palabra de advertencia identifica peligros que podrian causar lesiones fisicas leves o0 moderadas o dafos
materiales si no se evitan.

iPELIGRO!

ESTA PALABRA DE SENALIZACION IDENTIFICA LOS PELIGROS QUE PODRIAN CAUSAR DANOS

MATERIALES SI NO SE EVITAN.
Hay algunas acciones que deben realizarse en varios pasos. Si existe algun riesgo al llevar a cabo cualquiera de estos
pasos, aparecera una advertencia de seguridad en las propias instrucciones.

Las instrucciones de seguridad siempre preceden directamente al paso que implica riesgo y se pueden identificar por su
tipo de letra en negrita y una palabra de advertencia.

Ejemplo

1. jAVISO! Esto es un aviso. Advierte de que el siguiente paso conlleva un riesgo.
2. Paso que implica riesgo.

Pegatinas de seguridad en la ECU

No limpiar con un limpiador de alta presion.
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Por su seguridad

Eliminacion

Cuando haya llegado al final de su vida util, deseche este producto como residuo electrénico de acuerdo con todas las leyes de
gestion de residuos aplicables.
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Acerca de estas instrucciones

®  Destinatarios de estas instrucciones de uso
®  |nformacion direccional en estas instrucciones
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Acerca de estas instrucciones

Destinatarios de estas instrucciones de funcionamiento

Este manual de servicio esta destinado a los empleados de fabricantes de implementos que deseen instalar la ECU en sus
implementos para controlarlos. Su finalidad es explicar el funcionamiento de la ECU a los empleados.

Estas instrucciones describen todas las funciones que se pueden activar con la ECU. Esto significa que algunos capitulos
pueden no ser relevantes para el funcionamiento de determinados implementos.

Informacion direccional en estas instrucciones

Toda la informacion direccional de estas instrucciones, como «izquierda», «derecha», «adelante» o «atras», es relativa a la
direccion de movimiento del vehiculo.
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Principios basicos de control

® Encendido de la ECU
® Diseno de la pantalla de trabajo
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Principios basicos de control

Encendido de la ECU

riesgo de lesiones por piezas moviles de la maquina.
El movimiento de la maquina puede causar lesiones graves a las personas o dafios materiales.
Antes de activar la ECU:

¢ Asegurese de que no haya nadie cerca de las piezas moviles de la maquina.

1. Conecte el cable ISOBUS de la ECU al conector ISOBUS del tractor.
2. Inicie la pantalla ISOBUS.
La ECU se inicia junto con la pantalla.

Al iniciarse por primera vez, la ECU tiene que transmitir inicialmente mucha informacion a la pantalla. Esto puede
tardar unos minutos.

Cuando se hayan cargado todos los datos de la aplicacion de la ECU, aparecera el icono de la aplicacion en la pantalla:
| $88338383 |
3. Abra la aplicacién ECU. Siga las instrucciones de la pantalla ISOBUS.

Aparece el siguiente mensaje: «La maquina se activara. Las salidas se han conectado. jMantenga la distancia!».

4. Leay siga las instrucciones que aparecen en la pantalla.

, @

Aparece la pantalla de trabajo de la ECU.

- Active la ECU.

Tenga en cuenta que debe configurar la pantalla de trabajo cuando inicie la ECU por primera vez.

6. En el primer arranque en la pantalla de trabajo, pulse:

B

7. Siga las instrucciones de Configuracion de la pantalla de trabajo.

Tenga en cuenta que, tras el arranque, la ECU comprueba si ha definido la pantalla utilizada como estandar. Si no es
asi, la ECU espera el tiempo seleccionado en los parametros «Tiempo de espera para VT preferido» y «Tiempo de
espera para TC preferido» antes de establecer una conexién con una pantalla diferente.
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Principios basicos de control

Diseno de la pantalla de trabajo

La pantalla de trabajo es la parte de la pantalla en la que puede ver el estado actual del implemento basandose en los
iconos que se muestran. Dependiendo del equipamiento del implemento, no siempre se muestran todos los
iconos.

El aspecto de la pantalla de trabajo difiere entre las sembradoras y las plantadoras de precision. Dependiendo
del tipo de maquina, en algunos casos pueden aparecer diferentes iconos.

Si durante el trabajo se supera o se queda por debajo de un limite predefinido, la indicacion de estado correspondiente en
la pantalla de trabajo se resalta en rojo.

&= 239.8/ 240.0kg/ha | EEEEEEZ0x
# 0.0/ o0.0kg/ha [EEEDies:

®_
®_

G—% @
®  6.5kn/n""

@_ 5 982 :pm W 0 rpm
5= 983 :m H% 981 ren

Disefio de la pantalla de trabajo para una sembradora

m Descripcion m Descripcion

Informacién sobre los accionamientos Informacidn sobre las funciones adicionales
de medicién

2 Informacién sobre tolvas vy filas 4 Informacion sobre el estado

5 0/ Dsds/ha |EEIEDieex
—
= 0.0/ o0.0kg/ha |[EEEEEieex
o

s
@_ &, 0:pm &2 0 rpm
BO 0.0 nasn

l

Disefio de la pantalla de trabajo para una sembradora de precision

Informacién sobre los accionamientos Informacién sobre las funciones adicionales
de medicion
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Principios basicos de control

m Descripcion m Descripcion

Informacion sobre tolvas y filas Informacién sobre el estado

Informacion sobre los accionamientos de dosificacion

La velocidad de siembra para cada unidad de medicién conectada. Aqui siempre se muestra el valor actual. El
icono cambia en funcion del tipo de unidad de medicion.

La tasa objetivo modificada que ha introducido.

l_ Jr.l'il:l;.lll 1 @ B%

Informacidn sobre tolvas y hileras

El peso actual de la semilla que se encuentra en la tolva. Si la tolva dispone de un control de cantidad restante, puede ver
! ﬂ ﬁ I: g por el color cuanto contenido queda aun en la tolva.

La maquina crea una linea de trampa en el lado marcado con este simbolo.

La tasa objetivo se mantiene en la fila correspondiente.

La dosis objetivo se supera en la fila correspondiente dentro de la tolerancia de desviacion.

|

La tasa objetivo no se alcanza en la fila correspondiente dentro de la tolerancia de desviacion.

[

La tasa objetivo se supera en la fila correspondiente fuera de la tolerancia de desviacion.

C X

No se alcanza la tasa objetivo en la fila correspondiente fuera de la tolerancia de desviacion.

[¢= o==n]

No se ha detectado flujo de semillas o flujo de semillas en una fila desactivada.
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Principios basicos de control

Informacion sobre las funciones adicionales

m Significado

El interruptor principal esta activado.

El interruptor principal esta desactivado.

La maquina esta en posicién de trabajo.

La maquina no esta en posicion de trabajo.

La aplicacion ISOBUS-TC esta activada.
SECTION-Control esta activado y en modo automatico.
La pre-dosificacion esta activada.

La predosificacion esta activada.

El modo Waterhole esta activado.

El sistema de bloqueo esta activado.

El control del ventilador esta activado.
El control del ventilador esta desactivado.

Hay alarmas que han sido ignoradas.
La bomba de refuerzo esta activada.
Se activa el retardo del interruptor de medicion.

Se desactiva el retardo del interruptor de medicion.

0o La baliza esta activada.
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Principios basicos de control

m Significado

La luz de la tolva esta activada.

La luz de trabajo esta activada.

Ambos marcadores de recorrido estan activados.

El marcador de bout izquierdo esta activado.

El marcador de partida derecho esta activado.

Ambos marcadores de ronda estan desactivados.

Los marcadores de combate estan en modo de cambio. El marcador de combate se cambia al pulsar la tecla de

funcion.

El modo obstaculo esta activado.

SRICULND # R

Una tolva ha activado una alarma.

a2 Se activa la iluminacion general.
0%

Area de estado

@ La velocidad actual de la maquina.

La velocidad actual del ventilador.

: E La velocidad actual del accionamiento de dosificacion. El icono cambia en funcién del tipo de accionamiento de dosificacion. Si aparece
a 200 un numero en el simbolo, se trata del accionamiento de dosificacién correspondiente. Si no aparece ningin ndmero, se trata de un valor
medio.

El rendimiento actual del area.

suma del contenido de todas las tolvas.

% El area restante que aun se puede trabajar con el contenido actual de la tolva correspondiente. Si aparece un simbolo de suma, se trata de la
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Funcionamiento del
implemento en el campo
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Ajuste de la tasa objetivo durante el funcionamiento

Visualizacion de los resultados
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Manejo del implemento en el campo

Llenado de las celdas de medicion o la rueda de medicidn con
semillas

Para poder sembrar correctamente desde el principio y evitar que haya zonas sin semillas al inicio del campo, debe
llenar las celdas dosificadoras de una sembradora y el rodillo dosificador de una sembradora de precision con
semillas antes de comenzar a desplazarse. También puede utilizar la funcion de predosificacion.

1. En la pantalla de trabajo, pulse

e
b393$
para una sembradora:tob , para una plantadora de precision:

Mientras se llenan las celdas de medicion o la rueda de medicion, aparece el siguiente icono en la pantalla de

)
b.g.o
trabajo: o]

2. Solo comience a conducir una vez que el icono se haya desactivado.

Comience la siembra

Antes de comenzar, asegurese de que:
¢ Elimplemento se esta moviendo.
¢ Elimplemento se baja.
¢ Las celdas dosificadoras o el rodillo dosificador se llenan de semillas.

o El ventilador ha alcanzado la velocidad minima de revolucion.
(@
1. [ON]

l NOTA: los iconos y simbolos de funciones individuales se ocultan una vez iniciada la siembra.

- Comience la siembra.

Detener la siembra

1. @ - Detener la siembra.

Aparece el siguiente mensaje en la pantalla de trabajo: «La aplicacion se ha detenido».

Todas las unidades de medicién se detienen.
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Manejo del implemento en el campo

Ajuste de la tasa objetivo durante el funcionamiento

Puede modificar la tasa objetivo mientras trabaja.

Si trabaja con varios productos, puede ajustar individualmente la tasa objetivo para cada producto. A continuacion,
aparecera un numero en la pantalla y en los iconos de funcién de cada producto.

funcién

é Aumenta la tasa objetivo.
+ La tasa objetivo se incrementara en el valor que haya definido en el parametro «Ajuste».
Reduce la tasa objetivo.
]

= Restablece la tasa objetivo al 100 %.

‘?é Actualiza la tasa objetivo desde la tarea.

Antes de comenzar, asegurese de haber definido los parametros «Tasa objetivo» y «Ajuste».

1. En la pantalla de trabajo, pulse la pantalla de velocidad objetivo:

P :.I.:l-l-l.;l 1 @ B%

Apareceran los iconos de funcién para el ajuste de la tasa objetivo.

2. é +é - o - Cambie la tasa objetivo. Se

modificara la tasa objetivo de las unidades de dosificacion.
La ECU regula la siembra segun la nueva tasa objetivo.

Tras un minuto de trabajo con la tasa objetivo modificada, la pantalla comienza a parpadear.
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Ver resultados

Elimine este texto y sustitiyalo por su propio contenido.

Puede acceder a la pantalla utilizando el siguiente botén de funcion:

@

Resultados

La pantalla «Resultados» muestra la cantidad de cada producto que ha esparcido y en qué area. Puede

restablecer los contadores en esta pantalla antes de comenzar a trabajar.

Manejo del implemento en el campo

Ademas, puede ver los resultados de cada producto en la pantalla «cBASE DE DATOS DE PRODUCTOS».

Icono de Significado
funcién

|

3=

Restablece el contador.

Abre la pantalla «Resultados totales».

Abre la pantalla «Resultados por filay.

Abre la pantalla «Lista de tareas».

Abre la pantalla «Resultados/tolva».

Los siguientes contadores estan disponibles:

¢ «Area»: area en la que el implemento se encontraba en posicion de trabajo.

¢ «Cantidad»: cantidad aplicada.

¢ «Rendimiento del areax: area aplicada por hora.

1. En la pantalla de trabajo, pulse:

@

Aparecera la pantalla «Resultados».

Resultados totales

En la pantalla «Resultados totales», vera el contador que documenta el trabajo realizado desde el inicio inicial de la

ECU.
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Manejo del implemento en el campo

Hay disponibles los siguientes contadores:

«Horas de servicio»: tiempo durante el cual la ECU esté encendida.
«Tiempo total»: tiempo durante el cual la ECU estuvo esparciendo.
«Distancia total»: distancia procesada.

«Area total»: area aplicada.

«Rendimiento del areax»: area aplicada por hora.

«Cantidad total»: para cada unidad de medicion.

En la pantalla de trabajo, pulse:

®.E

Aparecera la pantalla «Resultados totales».

Resultados por fila

En la pantalla «Resultados por fila», puede ver cuantas semillas se han esparcido en cada fila. Estos resultados solo se
pueden ver con implementos que tienen resultados de contador para cada fila.

funcion

2.

[ 5= Restablece el contador.

Muestra el total de semillas contadas por fila.

Muestra el porcentaje de saltos por fila. El valor siempre se basa en las ultimas 250 semillas contadas.

O

Muestra el porcentaje de multiples por fila. El valor siempre se basa en las ultimas 250 semillas contadas.

@ Qo

Muestra el porcentaje de singulaciones por fila. El valor siempre se basa en las Ultimas 250 semillas contadas.

QO

En la pantalla de trabajo, pulse:

@1@

Aparecera la pantalla «Resultados de fila».

Utilice los iconos de funcién para cambiar entre los resultados individuales.
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Contador de tareas

El contador de tareas sirve para documentar los resultados relacionados con las tareas. Los datos no se pueden
exportar. La funcién esta pensada para usuarios que trabajan sin ISO-XML.

Puede mantener hasta 30 contadores de tareas. Cada uno de ellos se puede iniciar o detener
en cualquier momento. Estan disponibles los siguientes contadores:

¢ «Area»: &rea en la que el implemento se encontraba en posicion de trabajo.

¢ «Cantidad»: cantidad aplicada.

¢ «Rendimiento del area»: area aplicada por hora.

¢ «Tiempo total»: tiempo durante el cual la ECU estuvo

esparciendo. Para iniciar y detener un contador de tareas:

1. En la pantalla de trabajo, pulse:

Aparecera la pantalla «Lista de tareas».
2. En el parametro «Tarea», seleccione una tarea o cree una nueva.
3. Utilice el parametro «Renombrar» para asignar un nombre diferente a la tarea.

4. En el parametro «Producto», seleccione el producto que desea distribuir con esta tarea.

5. |> - Inicie el contador.

Aparece un icono verde junto al nombre de la tarea. Esto significa que el contador se ha puesto en marcha.

6. U U - Detener el contador.

z:
7. [ - También puede borrar el contador.

Resultados de la cantidad restante

En la pantalla «Resultados/tolva», se muestran los contadores que indican la cantidad restante en la tolva y la cantidad de
trabajo que aun se puede realizar con el contenido restante de la tolva.

Hay disponibles los siguientes contadores:
¢ «Cantidad restante»: contenido restante de la tolva.
¢ «Area restante»: el rea que aun se puede trabajar con el contenido actual de la tolva.

¢ «Distancia restante»: la distancia que aun se puede recorrer con el contenido restante de la tolva.
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1. En la pantalla de trabajo, pulse:
@,

Aparecera la pantalla «Resultados/tolva».
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Configuracion de la ECU

Realizar ajustes

Seleccion y configuracion de la fuente de velocidad
Ajuste de las unidades de medicion y las tolvas
Uso del control de trazas

Funcionamiento de funciones adicionales
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Configuracion de
la ECU

Realizar ajustes

Puede establecer y configurar diferentes ajustes y parametros de la ECU. Ademas, puede ver parametros de diagndstico y
estadisticas.

Tenga en cuenta que, dependiendo de la configuracion del software, no todas las funciones pueden operarse y
configurarse siempre. A veces solo se muestran los ajustes actuales de cada parametro.

funcion

4@ 1 Velocidad
5

2 Tolva/Accionamiento de dosificacion

3 Ventilador (actualmente no disponible)

4 Tranvias

5 Control de seccion (actualmente no disponible)

—E[b 6 Funciones adicionales
L]
@ 7 Estadisticas
(c, 8 Configuracion

‘:I— 9 Diagnéstico

1. En la pantalla de trabajo, pulse:

,@

Aparecera la pantalla de configuracion.

2. Seleccione los ajustes que desee realizar.
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Configuracion de
la ECU

Seleccion y configuracion de la fuente de velocidad

Puede acceder a la pantalla utilizando el siguiente botén de funcion:

o

2

Al seleccionar la fuente de velocidad, solo se muestran las fuentes de velocidad disponibles correspondientes. Por

ejemplo, si no hay ninguna ECU del tractor con velocidad disponible, tampoco se muestra la fuente de velocidad
«Tractor».

Parametro Descripcion

lesiones causadas por la maquina en funcionamiento

Si la funcion se activa cuando el implemento esta parado, el conductor puede activar funciones que, de otro modo, solo se
pueden activar durante la marcha. Esto puede causar lesiones a las personas que se encuentren cerca del implemento.

Simulacion . . .
Asegurese de que no haya nadie cerca del implemento.
Active este parametro si desea simular una velocidad. También debe introducir la velocidad deseada que se debe simular.
Active este parametro si la velocidad debe tomarse del tractor. «Ruedax: la velocidad
Tractor corresponde a la velocidad de las ruedas del tractor.

«Suelox»: la velocidad corresponde a la velocidad determinada por un sensor de velocidad GPS instalado en el tractor.

Active este parametro si la velocidad debe determinarse directamente desde el implemento. Para ello, debe conocer el nimero
Implemento de impulsos por cada 100 m. Si conoce el numero de impulsos, puede introducirlo directamente. De lo contrario, debe determinar el
numero de impulsos utilizando el método de los 100 m.

Calibracion del sensor de velocidad con el método de 100 m

Al calibrar el sensor de velocidad con el método de 100 m, se determina el nimero de impulsos recibidos por el sensor de
velocidad en una distancia de 100 m. Cuando se conoce la cantidad de impulsos, la ECU puede calcular la velocidad actual.

Después de la primera calibracion, puede introducir manualmente el nimero de impulsos como valor para el
parametro «Impulsos/100 my.

1. Conduzca el implemento al campo.
2. Marque la posicion de los neumaticos en el suelo. Puede utilizar una piedra, por ejemplo.
3. Mida un recorrido recto de 100 m y marque el final.

4. En la pantalla de configuracion, pulsa:

£33 >

5. : - Inicie la calibracion.

Recorra la distancia marcada.

o

[

[
®
g

524
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la ECU

Mientras conduce, los impulsos contados se muestran en el campo «Impulsos/100 m».

7. ' - Pulse cuando haya llegado a su destino. La

calibraciéon habra finalizado.

Ajuste de las unidades de medicién y las tolvas

Puede acceder a la pantalla utilizando el siguiente botén de funcion:

El simbolo de la tolva en la pantalla muestra diversa informacion:

BO

- El peso actual de la semilla que se encuentra en la tolva. Si la tolva dispone de un sistema de
control de la cantidad restante, podra ver por el color cuanto contenido queda aun en la tolva.

- El contenido de la tolva corresponde al valor calculado.

% - El contenido de la tolva corresponde al valor pesado (solo disponible si la maquina dispone de un sistema de
pesaje).

Si la maquina dispone de un sistema de pesaje, puede cambiar el valor mostrado con o sobrescribir

valor calculado con el valor pesado.

Parametro Descripcion

Producto asignado Seleccione el producto que se encuentra en la tolva correspondiente.

Tasa objetivo Introduzca una tasa objetivo para cada unidad de medicion. La tasa objetivo define la cantidad de semillas o fertilizante que se debe
esparcir.

Para una sembradora, introduzca la cantidad de semilla o fertilizante que se esparce por cada revolucion
Factor de del eje dosificador. Para una sembradora de precision, introduzca el nimero de semillas esparcidas por cada
calibracion revolucion de la rueda dosificadora.

Solo puede editar el factor de calibracién cuando esta funcion esta activada. De lo contrario, siempre se mostrara el valor que se
determin6 durante la calibracion.

Ajuste de la tasa | Introduzca el valor porcentual en el que debe modificarse la tasa objetivo cuando la cambie manualmente durante la aplicacion.
objetivo.

Realizacion de una calibracion

Las instrucciones de funcionamiento del implemento explican cuando realizar una calibracién. Solo
se puede realizar una calibraciéon cuando la maquina esta lista para funcionar.

Antes de comenzar, asegurese de lo siguiente:
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10.

11.

12.
13.
14.

Configuracion de

la ECU

Ha preparado el implemento y sus accionamientos de dosificacién para la calibracién tal y como se describe en las
instrucciones de uso del fabricante del implemento.

La tolva se llena con una cantidad suficiente de semillas o fertilizante. No llene la tolva por completo, para que sea
mas facil retirar o ajustar un rodillo dosificador si es necesario.

El implemento esta parado.
Si ha activado el parametro «Monitor del ventilador. Calibracién», el ventilador debe estar parado.

En la pantalla de configuracion, pulse:

- Pulse.
Aparecera la pantalla «Calibracion».

Seleccione la unidad de medicién para la que desea realizar la prueba de calibracion.

En el cuadro de entrada debajo del texto «Velocidad de trabajo», introduzca la velocidad que desea utilizar mas adelante al

sembrar.
Introduzca la tasa objetivo con la que desea trabajar mas adelante.

Introduzca un factor de calibracién, si lo conoce. Para los productos nuevos, el factor de calibracién 6ptimo se
calcula automaticamente.

Seleccione el modo que desea utilizar para la calibracion. Si selecciona «Manual», no es necesario introducir ningun

otro valor. Para «Area», «Tiempo» o «Revoluciones», también debe introducir el valor correspondiente hasta el que
desea calibrar.

N

&,

X - Pulse para guardar los datos introducidos en la base de datos.

- Llene las celdas dosificadoras con semillas o fertilizante.

Las celdas de medicidn giran durante unos segundos hasta alcanzar el angulo definido en el parametro
«Asignacion previa del angulo».

Si utiliza un sistema de pesaje, pulse « » (Calibrar ahora) para guardar internamente el valor medido actual.

- Inicie la calibracion.
Inicie la calibracion en el apero. Proceda segun se describe en las instrucciones de uso del fabricante del apero.

Espere hasta que se haya aplicado la cantidad requerida. La ECU calcula un peso a partir de los datos
disponibles y lo muestra en el campo junto al texto «Valor calculado».
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15.

16.

17.

18.

Configuracion de
la ECU

Finalice la calibracion en el implemento. Proceda segun se describe en las instrucciones de uso del fabricante del
implemento.

En la pantalla aparecera un texto que dice: «3. Resultados».

Pese la semilla que se ha aplicado durante la calibracion.

Introduzca el peso en el campo «Valor pesado». Si utiliza un sistema de pesaje, pulse « ». La cantidad
total determinada por el sistema de pesaje se introducira automaticamente.

La ECU calcula la desviacion en porcentaje entre el valor calculado y el valor pesado.

La ECU calcula la velocidad minima y maxima a la que son posibles estas tasas objetivo utilizando el rodillo
dosificador seleccionado.

Cuando se vuelve a pulsar el boton de calibracion, la prueba de calibracion contintia contando a partir del valor pesado.

{ - Confirmar.
La ECU guarda todos los datos del producto en la base de datos de productos.

Configuracion de grupos de tasas objetivo

Si utiliza una sembradora, puede establecer diferentes tasas objetivo para un producto. A continuacion, puede asignar
estas tasas objetivo a los accionamientos de dosificacion deseados.

1.

En la pantalla de configuracion, pulse:

2IVOOOO00000

% % % 5« - Acceda a la pantalla «Grupos de dosis

objetivo». Aparecera la pantalla «Grupos de dosis
objetivo».

Introduzca las dosis objetivo deseadas. Puede mantener hasta 6 dosis objetivo.

Active o desactive las unidades de medicién respectivas a las que desea asignar las tasas objetivo correspondientes.

Utilice / para desplazarse mas.

- Active la funcion. El
estado cambia.

0000

(L)
Si desea desactivar esta funcion, pulse:s. 3. =2
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Uso del control de trazas

Puede acceder a la pantalla utilizando el siguiente botén de funcion:

Y]
N
]
bt
L)

La ECU puede ayudarle a crear trazas para los neumaticos de otros vehiculos, como pulverizadores.

Una linea de trampa se crea cerrando los tubos de semillas a las rejas de siembra. Esto crea un area detras del
implemento donde no hay siembra.

Cuando se activa el control de lineas de tranvia, se cuentan las huellas para crear las lineas de tranvia para las huellas definidas.

Las huellas se contaran tan pronto como se alcance el tiempo establecido para el parametro «Retardo cambio de
ciclo». El tiempo comienza a contar tan pronto como se levanta la maquina.

Cuando se activa el sistema automatico de lineas de trampa TRAMLINE-Management, no es necesario realizar
ningun otro ajuste, por lo que no se muestran los iconos de funciones individuales para utilizar el control de lineas de
trampa.

Icono de
funcio

Significado

Aumenta el nimero de la pista.
b
LY
:; i Por ejemplo, para que pueda seguir trabajando en la misma pista después de salir del campo.
L)

Este icono de funcién solo se muestra cuando la unidad de medicién esta parada o se cumplen las condiciones de trabajo.
Reduce el numero de la pista.
W4

W4
i g Por ejemplo, cuando ha levantado el implemento dentro de una pista y la ECU ha activado automaticamente la siguiente pista. Este icono

de funcion solo se muestra cuando la unidad de dosificacion esta parada o se cumplen las condiciones de trabajo.

Desactiva el avance del control de lineas de trampa.

Si desactiva el avance del control de lineas de trampa, las pistas ya no se cuentan. Por ejemplo, esto se puede utilizar cuando se
trabaja en las cabeceras.

Tenga en cuenta que el ritmo de las lineas de trampa seleccionado se detiene en la pista actual. Si se crea una linea de trampa exactamente
en esta pista, dicha linea permanecera activa.

N %
:j Si se desactiva el avance del control de la linea de trampa, aparecera el siguiente icono en la pantalla de trabajo:
A

L)
Al reiniciar el sistema, el desplazamiento de la linea de trampa se activa de forma predeterminada. A continuacion, debe desactivarlo de
nuevo.

Si aparece este icono, los marcadores de tramo tampoco se cambiaran en modo automatico.

Este icono de funcién esta oculto cuando el implemento no dispone de un sistema de lineas de trampa.

N E Abre la pantalla para seleccionar un ritmo de trazado de surcos para una sembradora.

Abre la pantalla para configurar el control de las lineas de trampa para una sembradora de precision.
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Configuracion de
la ECU

1. En la pantalla de configuracion, pulse:

Y]
N
]
bt
L)

Puede cambiar el niumero de la pista. Puede
configurar el control de las lineas de

trampa.

Configuracion del control de trazas

Puede configurar las lineas de trampa utilizando las tablas de lineas de trampa o hacer que las lineas de trampa se
calculen en funcién de varios parametros.

En el caso de las sembradoras, las lineas de trampa se crean generalmente basandose en tablas de lineas de trampa, que
se utilizan para determinar un ritmo de linea de trampa.

En el caso de las sembradoras de precision, las lineas de trampa se calculan generalmente en funcién de diversos parametros.
Sin embargo, en algunos casos puede ser conveniente utilizar la otra version correspondiente para el control

de las lineas de tram. Si desea configurar las lineas de tram con tablas de lineas de tram, proceda de la

siguiente manera:

1. Determine el tipo de implemento.

2. Seleccione un ritmo de trazado.

3. Si utiliza un sistema de bloqueo: Ajuste el sistema de bloqueo al ritmo de las lineas de trampa. Si

desea calcular las lineas de trampa, proceda de la siguiente manera:

1. En la pantalla de trabajo, pulse:

V] V]
N v
A b
bt hed
L) > L7

2. Configure los parametros.
Ha configurado el control de trazas para la sembradora de precision.

Al calcular las lineas de trampa, debe configurar los siguientes parametros en la pantalla «Configuracion»:

Parametro Descripcion

Ancho de trabajo del Define la anchura de trabajo del pulverizador para el que desea crear la linea de tram.
pulverizador

Ancho de via Define el ancho de via del tractor.
Ancho de rueda Define el ancho de rueda del tractor.

Define dénde desea comenzar a trabajar:

Inicio del trabajo ¢ Borde izquierdo del campo

¢ Borde derecho del campo
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la ECU

Determinacion del tipo de maquina

Si trabaja con una sembradora con control de trazas, debe saber dénde y cuantos mecanismos de trazas estan
instalados en su sembradora. La siguiente descripcion general muestra como se pueden instalar los mecanismos de
trazas en su sembradora.

Mecanismo de trazas Descripcion

Un mecanismo de via de tranvia a cada lado de la sembradora.

Un mecanismo de trazado de surcos en un lado de la sembradora.

Dos mecanismos de via de tranvia en un lado de la sembradora.

Un mecanismo de via de tranvia en un lado y dos mecanismos de via de tranvia en el otro lado
de la sembradora.

Dos mecanismos de via de tranvia a cada lado de la sembradora.
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Seleccion del ritmo de las lineas de trampa

Ritmo de
las
lineas
de
trampa

Descripcion

N.°Rh Numero del ritmo de las lineas de trampa
Longitud Numero de pistas hasta que se repite el ritmo del tranvia.

Muestra las pasadas en las que se cierran los tubos de siembra «izquierdo» o «derecho» para crear una linea de tram. Se pueden

1zquierda, introducir hasta dos nimeros de pista para cada direccion.
derecha
Indiv Aqui puede definir su propio ritmo de hilera.

Antes de comenzar, asegurese de lo siguiente:
¢ Conoce la anchura de trabajo de su implemento.
¢ Conoce la anchura de trabajo de su pulverizador.

¢ Sabe qué lado de su sembradora se utiliza para crear lineas de tranvia y cuadntos mecanismos de linea de
tranvia tiene su sembradora en cada lado.

1. Decida si desea comenzar a trabajar en el borde izquierdo o derecho del campo.
2. Realice el siguiente calculo:

Ancho de trabajo del pulverizador: Ancho de trabajo de la sembradora
Por ejemplo: 12:3=4; 15:3=5 0 20:3=6,67

Los resultados posibles son: numeros pares (2; 4; 6; etc.), numeros impares (3; 5; 7; etc.) y
decimales (1,5; 4,5; 5,33; etc.).

En funcion del resultado, debera seleccionar un ritmo de trazas diferente. Encontrara los resultados en la columna
«Resultados del calculo» de las siguientes secciones.

3. Averiglie qué seccion contiene el ritmo de trazado adecuado para usted.
¢ Numeros pares: ritmos de trazado pares
¢ Numeros impares: ritmos de trazado impares
¢ Numeros decimales: ritmos especiales de lineas de trampeo

4. Seleccione la tabla con los nimeros de ritmo adecuados en los capitulos mencionados en el paso 3. Las
tablas pueden variar en funcién del lado de la sembradora que se utilice para crear las lineas de trampa, el niUmero
de mecanismos de linea de trampa de la sembradora y el inicio del trabajo.

5. En la pantalla de configuracion, pulse:

V] V]
N v
A b
Y A
L) >

6. Seleccione el nimero de ritmo

adecuado. O
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Introduzca un ritmo de linea de tranvia individual si el nUmero de ritmo indicado en la tabla es «999». Ya

puede empezar a trabajar.

Creacion de un ritmo de trazas uniforme

Se pueden crear dos ritmos de trazas uniformes durante una o dos pasadas. En
una pasada, si las trazas se crean a ambos lados de la sembradora.

En dos pasadas, si las lineas de trampa se crean en un lado de la sembradora y se instala un mecanismo de linea de
trampa en el lado.

En una pasada, si las huellas se crean en un lado de la sembradora y se instalan dos mecanismos de huellas en el
lateral.

Creacion simultanea de surcos a ambos lados de la sembradora

Ejemplo

¢ La figura muestra el ritmo de las lineas de trampa 4s.

¢ Las lineas de trampa se crean durante la pista 2. (ej.: anchura de trabajo del pulverizador = 12 m, anchura de trabajo de
la sembradora = 3 m)

¢ La pista 0 debe realizarse por separado. Para evitar solapamientos, utilice la funcién «Sistema de desconexiéon de medio
anchov.

El control de lineas de trampa debe desactivarse para la pista 0.

Posicion posible de las aletas Resultado del calculo m-
da

2 2s 2 1 1
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la ECU
Posicion posible de los alerones Resultado del calculo m Longitud
da
g——g 6 6s 6 3 3

oL ; ; ; 4 4

g__g 14 999 14 7 7

Creacion de lineas de tranvia en un lado de la sembradora y con un solo mecanismo de linea de tranvia

Ejemplo

¢ La figura muestra un ritmo de linea de tranvia individual.

¢ Las lineas de tranvia se crean durante las pistas 2 y 3. (ej.: anchura de trabajo del pulverizador = 12 m, anchura de
trabajo de la sembradora = 3 m)

Posi e de las aletas Resultado del calculo m Longitud
da

cion posibl
<
ﬁ | % 4 4 4 3 2

2 2L 2 2 1

Manual de servicio de la sembradora/plantadora Field-1Q
ISOBUS | 52



Posicion posible de los alerones

+
<
<
<

g
g
g
B

Configuracion de
la ECU

Resultado del calculo m Longitud
da

10

12

14

Inicio del trabajo en el borde izquierdo del campo

Resultado del calculo m Longitud
da

Posicion posible de los alerones

@ do o v

£

il Baad Baad Bl B

&

10

12

14

Inicio del trabajo en el borde derecho del campo

6L

8L

10L

12L

14L

2R

4R

6R

8R

10R

12R

14R

6 4 3
8 5 4
10 6 5
12 7 6
14 8 7

2 2 1
4 3 2
6 4 3
8 5 4
10 6 5
12 7 6
14 8 7
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Creacion de surcos a un lado de la sembradora y con dos mecanismos de surcos

Ejemplo

o

¢ La figura muestra un ritmo de huella individual.

¢ Las lineas de tranvia se crean durante la pista 2. (ej.: anchura de trabajo del pulverizador = 24 m, anchura de trabajo de
la sembradora = 6 m)

Posicion posible de las aletas Resultado del calculo m Longitud
da
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la ECU

Inicio del trabajo en el borde izquierdo del campo

Posicion posible de las aletas Resultado del calculo m Longitud
da

b4 | 58
i1 | o

Inicio del trabajo en el borde derecho del campo
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Creacion de ritmos irregulares en las lineas de trampa

Los ritmos irregulares de las lineas de trampa siempre se crean en una sola pista. Los ritmos irregulares de las lineas de
trampa solo se pueden crear si las lineas de trampa se crean con ambos lados de la sembradora.

Ejemplo

¢ La figura muestra el ritmo de huellas 5.

¢ Las huellas se crean durante la pista 3. (ej.: anchura de trabajo del pulverizador = 15 m, anchura de trabajo de la
sembradora = 3 m)

Posicion posible de las aletas Resultado del calculo m Longitud
da

ar : ; ; ; ;
ar 7 7 7 : 4
oL ; ; ; 5 ;
oL X T ; ;
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Creacion de ritmos especiales de trazas

Configuracion de
la ECU

Los ritmos especiales de las lineas de trampa siempre se crean en cuatro pistas. Los ritmos especiales de las lineas de
trampa solo se pueden crear si las lineas de trampa se crean con ambos lados de la sembradora.

¢ Hay un mecanismo de surcos a un lado de la sembradora y dos mecanismos de surcos al otro lado de la

sembradora.

¢ Hay dos mecanismos de surcos instalados a ambos lados de la sembradora.

Ejemplo

o |a figura muestra el ritmo de via 20.

¢ Las lineas de tranvia se crean durante las pistas 2, 5, 6 y 9. (ej.: anchura de trabajo del pulverizador = 20 m, anchura

de trabajo de la sembradora = 6 m)

Posicion posible de las aletas Resultado del calculo m Longitud
da

ﬁ 133

999 4 3 2 1 4
22 6 4 3 6 1
16 10 7 4 9 2
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Posicion posible de los alerones Resultado del calculo m Longitud
da

IIIZIZIZER

=

m

hs

2,67

g‘ 3,33

35

4,5

' 467

m
H; 55
T.5m
0,5m
6,67
B8

3

62L

20

28

18

63L

24

65L

64L

22

20

13

16

14

10

12

1

12

14

20

17

Configuracion de
la ECU
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Configuracion de
la ECU

Posicion posible de los alerones Resultado del calculo m Longitud
da

g | 658
@—%_{g_‘*@ 75 30 30 27 4 19 12
% ﬁ 9,33 999 28 14 15 5 24

Inicio del trabajo en el borde izquierdo del campo

Posicion posible de las aletas Resultado del calculo m Longitud
da

g_‘_% 1,33 999 4 1 4 3 2
g |

1,5 23 6 6 1 4 3
g, | g8
g, | 68
g, | 68
: : 2,5 15 10 9 2 7 4
g |
g |
B8 | &
" 2,67 62R 8 7 2 5 4
8| &
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Posicion posible de los alerones Resultado del calculo m Longitud
da

TIZE

=

m

I

| & 3,33
1,5m
| 618
35
gt
8
gt
g
m

@ 5,33

tp

6,67
g

75

ZEE
'g{g '%g 1Z

21

29

19

63R

25

65R

64R

31

22

20

30

12

14

19

20

17

12

13

16

14

10

27

12

1"
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Configuracion de
la ECU

Posicion posible de los alerones Resultado del calculo m Longitud
da

H | g— 9,33 999 28 5 24 14 15
,5m

Inicio del trabajo en el borde derecho del campo

Programacion de ritmos de trazas individuales

Si observa que los ritmos de las lineas de trampa almacenados no se ajustan a su método de trabajo, puede
programar un ritmo de linea de trampa individual.

1. En la pantalla de ajustes, pulse:

Y] i
N v
] b
bt hed
L) > k7

2. En el campo «RhNo.», seleccione el nimero de ritmo «999».
Todos los parametros de los ritmos de trampa almacenados quedan ocultos.
3. Configure los parametros «Longitud», «lzquierda» y «Derecha» para el ritmo de las lineas de trampa individual.

4. Los valores que haya introducido permaneceran en la pantalla, incluso cuando haya seleccionado otro ritmo
de trazado. Para utilizar un ritmo de trazado individual, siempre debe seleccionar el «<RhNo.» «999».

Ajuste del sistema de bloqueo Agtron para el ritmo de las lineas de trampa
Un sistema de bloqueo controla el flujo de semillas o fertilizante en cada tubo de semillas.
Si utiliza un sistema de bloqueo de Agtron, debe ajustarlo al ritmo de trazas seleccionado.

1. En la pantalla de configuracion, pulse:

Y] Y]
N v
] b
bt hed
L) > Lk

En la pantalla, puede ver el area adicional «Numero de cada sensor».

2. En el area «Numero de cada sensor», introduzca los sensores del sistema de bloqueo que desea desactivar
para la linea de tranvia correspondiente. Puede desactivar un maximo de 10 sensores por linea de tranvia.

Funciones adicionales de funcionamiento

Puede acceder a la pantalla utilizando el siguiente botén de funcion:

(e
]

Con la ECU puede manejar diversas funciones adicionales de su maquina. Esto incluye, por ejemplo, la iluminacién o el
ajuste de diversas valvulas hidraulicas de la maquina.
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la ECU

Encendido y apagado de la iluminacion

Puede encender y apagar la iluminacion durante el funcionamiento.

Icono de funcién Significado
CE Enciende y apaga las luces de trabajo.

O% Enciende y apaga las luces de la tolva.

u . .
%% &a Enciende y apaga la baliza.
1. En la pantalla de complementos, pulse:
sl

==

Aparecen los iconos de funciones.

2. Seleccione la iluminacion.

Los iconos de la iluminacion encendida aparecen en la pantalla de trabajo.

Funcionamiento del sistema hidraulico con la ECU

Tenga en cuenta que las ECU se utilizan para ajustar la posicion de las valvulas hidraulicas, de modo que la presion del
aceite se dirija a las partes especificas de la maquina.

Cuando utilice la maquina con la ECU, recuerde que esta no puede controlar la presién del aceite. Debe utilizar la
unidad de control del tractor para generar presion en el sistema.

Ejemplo

El funcionamiento con estos sistemas puede ser similar al siguiente:

1. Pulse una tecla de funcién en la pantalla. Por ejemplo, para plegar la sembradora.

El icono de la funcién aparece en la pantalla. Esto confirma que la valvula hidraulica esta lista y que ahora esta
funcién se puede controlar hidraulicamente.

2. Accione la unidad de control del sistema hidraulico del tractor responsable del plegado del apero.
La presion aumenta. El
apero se pliega.

3. Siahora se elimina la presidn de la valvula, el apero se desplegara.

El icono de la funcién debe aparecer en la pantalla, tanto al desplegar el implemento como al plegarlo.
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Uso del modo Waterhole

Configuracion de
la ECU

Puede subir o bajar el implemento mientras trabaja sin interrupciones. Al hacerlo, evita:

¢ Que el implemento se hunda en un charco.
¢ Que se cuente una nueva huella.
¢ Que se cambie la linea de trampa.

Antes de comenzar, asegurese de que el implemento esté bajado.

1. En la pantalla de complementos, pulse:

El icono del modo abrevadero aparece en la pantalla de trabajo.

2. s - Finalice el modo Waterhole. El icono
del modo Waterhole desaparece.

Ajuste de la profundidad de trabajo

Puede ajustar la profundidad de trabajo de la reja de siembra mientras trabaja.

1. En la pantalla de complementos, pulse:

2. % - Activar la funcion hidraulica.

Puede ajustar la profundidad de trabajo. No se muestra ninguna confirmacion en la pantalla.

Plegado del implemento

Puede plegar o desplegar el implemento cuando esta levantado y parado. Solo puede comenzar a trabajar cuando el

implemento esta desplegado.

Icono de Significado
funcion

Desplegar el
implemento

Plegar el implemento

1. En la pantalla de complementos, pulse:

2. o - Activar la funcion hidraulica.
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3. Plegar o desplegar el implemento.

4. ' - Confirme.

Uso del ajuste de ruedas
Con el ajuste de ruedas, puede cambiar la anchura de via antes de plegar el implemento.

1. En la pantalla de complementos, pulse:

Se esta modificando el ancho de via. No aparece ninguna confirmacion en la pantalla.

Ajuste de la posicion de la barra de tiro

Puede ajustar y ver la posicidn de la barra de tiro del remolque sembrador durante el funcionamiento. Al ajustar la
posicion de la barra de tiro, el implemento se presiona mas profundamente en el suelo. El 100 % corresponde a la
distancia maxima de desplazamiento del cilindro hidraulico.

Antes de comenzar, asegurese de haber calibrado la barra de tiro.

1. En la pantalla de complementos, pulse:

2, @ﬁ Active la funcién hidraulica.

Puede ajustar y ver la posicion de la barra de tiro del remolque sembrador.

Ajuste de la posicion del brazo superior del enganche de tres puntos

Puede ajustar y ver la posicion del brazo superior del enganche de tres puntos del remolque sembrador durante el
funcionamiento. El valor porcentual indica la posicidon del brazo superior. EI 100 % corresponde a la distancia
maxima de desplazamiento del cilindro hidraulico.

Antes de comenzar, asegurese de haber calibrado el brazo superior.

1. En la pantalla de complementos, pulse:

e
2. - Activar la funcion hidraulica.

Puede ajustar y ver la posicion del enlace superior del enganche de tres puntos en el remolque de semillas.

Funcionamiento de los marcadores de pasadas

Puede utilizar marcadores de pasadas mientras trabaja para marcar una pasada.
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Icono de Significado
funcion

>

B L NSO IC

Desactivar ambos marcadores de pasada.

Utilizar ambos marcadores de pasadas al mismo tiempo.

Puede utilizar esta funcion, por ejemplo, si no dispone de un marcador de preemergencia en el implemento.

Levante el marcador de combate para pasar por encima de los obstaculos. El implemento en si no se levanta.

Utilice unicamente el marcador de surco izquierdo. El marcador de surco no se cambia al levantar el
implemento.

Por ejemplo, para trabajar en las cabeceras.

Utilice unicamente el marcador de maniobra derecho.
El marcador de maniobra no cambia al levantar el apero. Por ejemplo,
para trabajar en las cabeceras.

Cambie los marcadores de maniobra manualmente.

El marcador de maniobra cambia al pulsar la tecla de funcion.

Utilice los marcadores de maniobra alternativamente.

El marcador de combate siempre cambia cuando se levanta el implemento.

En la pantalla de complementos, pulse:

1

Seleccione el lado en el que se debe bajar primero el marcador de combate. Puli: 0 ° ]

La pantalla de trabajo muestra qué marcador de combate se ha bajado.

Para activar el control automatico del marcador de combate, pulse: @

Se baja el marcador de combate izquierdo.

Pulse de nuevo «@ » para cambiar entre los marcadores de combate izquierdo y
derecho. Dependiendo de la configuracién, aparecera un icono para el marcador de combate
en la pantalla de trabajo.

Configuracion del sensor de bloqueo integrado

Antes de comenzar, asegurese de que:

Los sensores de bloqueo estén conectados correctamente.

Los sensores de obstruccion se han configurado en el configurador Field-IQ ISOBUS.

¢ Se han programado los sensores de bloqueo.

Configuracion de
la ECU
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Para configurar los parametros de los sensores de bloqueo en el software de la ECU:

1. En la pantalla de complementos, pulse:

e

Aparecera la pantalla «Configuracién / Barray.

2. Configure los parametros que se muestran.

Parametro Descripcion

Sensibilidad del sensor para la deteccion de semillas. Cuanto mas pequefas sean las semillas del producto en cuestién, mayor

Sensibilidad .
debera ser este valor.

Retardo de alarma de = Tiempo de espera antes de que aparezca un mensaje de alarma si no se reciben impulsos del sensor de flujo de semillas.
flujo

Estado de la Los mensajes de alarma estan activos. Dependiendo de la semilla, puede tener sentido que no se muestren alarmas.
alarma de
obstruccion

Uso del sistema de bloqueo

Puede acceder a la pantalla utilizando el siguiente botén de funcion:

Puede manejar y configurar los siguientes sistemas de bloqueo:
¢ Agtron

¢ DICKEY-john

Sistema de bloqueo Agtron

1. - Cambie la sensibilidad. Cada niumero representa un nimero especifico de semillas que deben
registrar los sensores por segundo. El numero de semillas que representa cada nimero se puede encontrar en la
siguiente tabla.

2. Opcional: - : active el diagnostico.

Puede ver qué sensores no estan bloqueados y cuales no han alcanzado el valor establecido.

m Numero de granos registrados

0 El sistema de blogueo esta desactivado.
1 1 semilla/16 s

2 1 semilla/8 s

3 1 cabeza de serie/2

4 1 cabeza de serie
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m Numero de granos registrados

5 2 semillas

6 5 semillas

7 10 semillas
8 20 semillas
9 100 semillas
10 1000 semillas

Sistema de bloqueo DICKEY-John

1. Cambie los niveles de sensibilidad. Cada nimero representa un porcentaje especifico de semillas que deben registrar
los sensores por segundo. El porcentaje de semillas que representa cada niumero se puede consultar en la
siguiente tabla.

2. Opcional: - Acceda al diagnéstico.

Puede ver qué sensores no estan bloqueados y cuales no alcanzaron el valor establecido.

m Porcentaje de semillas registradas

0 35 %
1 40 %
2 45 %
3 50 %
4 55 %
5 60 %
6 65 %
7 70 %
8 75 %
9 80 %
10 85 %
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Configuracion del equipo
implemento

Operacion del area de configuracion
Configuracion del implemento
Configuracion de los canales
Configuracion de los productos
Configuracion de las barras
Configuracion de los ventiladores
Configuracion del sistema de bloqueo
Configuracion de los médulos ME
Configuracion del sistema de tranvias
Configuracion de las lineas de tranvia
Configuracion de los actuadores lineales
Configuracion del parametro PWM
Configuracion del controlador PID

Configuracion de los conjuntos de valores
PID

Configuracion de los conectores
Configuracion de las unidades de medicion

Configuracion de los actuadores rotativos
Configuracion de los sensores de revolucion
Configuracion de las tolvas

Configuracion de las salidas

Configuracion del retardo de salida
Configuracion de las cintas transportadoras
Configuracion de las entradas

Configuracion de las secciones

Configuracion de las filas

Configuracion de la profundidad de trabajo
Configuracion de la funcion de fuerza descendente
Configuracion de los sensores de presion
Configuracion de la pantalla de trabajo
Configuracion de la pantalla virtual (VT) y del
controlador de tareas (TC)

Uso del Administrador de configuracion

Manual de servicio de la sembradora/plantadora Field-1Q

ISOBUS | 68



Configuracién del equipo implemento

Funcionamiento del area de configuracion

El equipamiento del implemento se configura en un area separada de la aplicacion. Encontrara diferentes parametros dentro de esta
area. Para cada parametro, hay niveles de autorizacion independientes.

¢ Nivel 0: usuario final
o Nivel 1: el distribuidor puede cambiar la configuracion.
o Nivel 2: el fabricante de equipos originales puede cambiar la configuracion.

¢ Nivel 3: el desarrollador ME puede cambiar la configuracion.

funcion

1 Implementar
2 Canales
3 Base de datos de productos
4 Boom
5 Ventilador
6 Sistema de bloqueo
A 7 Modulos
R
8
IE— 9 Visualizacion de la pantalla de trabajo
=N
10 Pantalla virtual (VT) y controlador de tareas (TC)
% 1" Administrador de configuracion
A 12 Contrasefia

Antes de comenzar, asegurese de que la aplicacién esté detenida.
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4.

Configuracion del implemento

En la pantalla de trabajo, pulse:

B

Aparecera la pantalla de configuracion.

Configuracién del equipo implemento

Detras de cada icono de funcién encontrara los parametros de la pieza correspondiente de la maquina o mas iconos

de funcion para piezas adicionales de la maquina.

Ahora puede configurar los parametros para los que el nivel de autorizacién esta establecido en 0.

el Abra el campo de contrasefa si tiene una contrasefia y desea cambiar otros parametros.

Introduzca la contrasena.

Detras de los iconos de funcion correspondientes, ahora vera mas parametros.

Configure los parametros.

Para configurar el implemento, debe ajustar el arnés basico del vehiculo del implemento. El implemento siempre

debe configurarse en primer lugar.

Puede acceder a la pantalla utilizando el siguiente botén de funcion:

A través de la pantalla de configuracion del implemento, también puede acceder a la pantalla de configuracion de las
siguientes piezas de la maquina:

Y]
v
]
bt
L)

O

5
N
WA
bt
L)

i
[J

H

=

=

%@ - Sistema de trazado de lineas

- Conectores

)
b

.
(4.4

- Lineas de trampa

- Actuadores lineales

- Parametros PWM

- Controladores PID

%

:

e

- Conjuntos de valores PID
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Configuracién del equipo implemento

Parametro Descripcion

Seleccione el tipo de maquina del implemento.

® Sembradora
Tipo de maquina ¢ Plantadora

® Esparcidor

Introduzca el numero de canales con los que funciona la maquina.

Nimero de canales Un canal siempre contiene varios componentes que se utilizan conjuntamente, por ejemplo, tolvas y unidades de medicion.
NUmero de brazos Introduzca el nimero de brazos con los que trabaja el implemento.

Nimero de Introduzca el nimero de conectores del implemento.

conectores

Funciones adicionales

Seleccione las funciones adicionales disponibles en el implemento. La ECU

admite las siguientes funciones adicionales:

- Plegado hidraulico del implemento

- Marcadores de giro ajustables hidraulicamente
- Barra de tiro ajustable en el remolque de semillas

- Enlace superior ajustable en el remolque de semillas

= i Iy

ooo
ooo,

- Marcador de preemergencia

- Profundidad de trabajo ajustable

¥

=.Q=.

- lluminacion

5

- Ajuste de las ruedas
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Configuracién del equipo implemento

Descripcion

Cambio de
ciclo de
retardo

Retardo Pos.
de trabajo
analégico

Tiempo de rebote
Posicion de
trabajo

Supervision
del
cargador

Sistema de
tramas

Sistema de
bloqueo

N.° de
sensores de
flujo de
semillas

Tipo de alarma
Agtron

Restablecimiento
del control
secuencial de
secciones

Modo
Waterhole

Introduzca el periodo de tiempo deseado durante el cual el implemento no debe estar en posicién de trabajo antes de que la via se
incremente automaticamente. Los marcadores de recorrido también solo se cambian una vez transcurrido este tiempo.

Solo necesita este parametro si utiliza un implemento con un sensor analégico de posicién de trabajo.

La medicion comienza cuando se cambia la posicion de «No en posicién de trabajo» a «En posicion de trabajo». Introduzca el
tiempo necesario para que el implemento esté en posicion de trabajo después de iniciar la medicion. Si se supera este
tiempo, la medicién se detiene.

Introduzca el periodo de tiempo durante el cual el implemento debe estar en posicion de trabajo o fuera de posicion de
trabajo antes de que el sistema reconozca este estado y pueda seguir procesandolo.

Los valores umbral se determinan durante la calibracion de referencia de la posicién de trabajo.

Seleccione si el implemento dispone de un sistema de supervision del cargador. Un sistema de supervision del cargador
comprueba si el generador del vehiculo funciona correctamente.

Seleccione el sistema de trazado de lineas con el que funciona el implemento.

¢ No

o Tabla de lineas de tram

Este sistema de lineas de trampa se utiliza como estandar para sembradoras, pero también se puede utilizar en algunos casos con
plantadoras de precision.

Con este sistema de lineas de tranvia, las lineas de tranvia se crean basandose en tablas predefinidas. Dependiendo
del tipo de implemento, la anchura de trabajo del pulverizador de campo y la anchura de trabajo de la sembradora/plantadora, se
debe seleccionar un ritmo de linea de tranvia diferente.

® Vias calculadas

Este sistema de lineas de trampa se utiliza como estandar para las plantadoras de precision, pero también se puede utilizar
en algunos casos con sembradoras.

Con este sistema de lineas de trampa, las lineas de trampa se calculan basandose en diferentes parametros que deben
introducirse antes de comenzar la operacion.

Seleccione si el implemento tiene un sistema de bloqueo.

Introduzca el nimero de sensores de flujo de semillas que controlan el flujo de semillas.

Si utiliza un sistema de supervision del flujo de semillas fabricado por Agtron, seleccione el tipo de alarma que desea que se muestre.
0 Texto de la alarma Agtron
Recibira un mensaje de alarma si se produce un error.
¢ Diagnéstico Agtron
Si se produce un error, aparecera la pantalla de diagndstico.

Si selecciona este tipo de alarma, aparecera un icono adicional en la pantalla de trabajo.

Solo necesitara este parametro si utiliza una sembradora de precision.

Seleccione si el control de secciones debe reactivarse automaticamente después de trabajar en las cabeceras. Solo se reactivaran
aquellas secciones que se hayan desactivado manualmente en el control de secciones.

Seleccione si el implemento tiene un modo de pozo de agua.
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Descripcion

Filtrado de
velocidad

Filtro de
visualizacion

Tiempo del
marcador de
vuelta

Tiempo del
marcador de
preemergencia

Modo de
evaluacion

Variacion maxima

Retraso en el
célculo

Minimo de
semillas

Retraso
maximo de
célculo

Velocidad
minima de
trabajo

Velocidad
maxima de
trabajo

Retraso velocidad
minima

Introduzca el periodo de tiempo para el que se debe calcular el valor medio de la velocidad. Este parametro afecta a la medicion.

Introduzca el tiempo tras el cual se debe actualizar la visualizacion de la velocidad en la pantalla de trabajo. Este parametro no afecta a
la medicion.

Cuando el sensor de velocidad que emite impulsos transmite pocos impulsos al implemento, el filtro ayuda a suavizar la velocidad
mostrada.
Introduzca el tiempo durante el cual se suministra energia a la valvula de un marcador de asalto.

La entrada no se aplica a la configuracion de todos los marcadores de combate.

Introduzca el tiempo durante el cual se suministra energia a la valvula de un marcador de preemergencia.
La entrada no se aplica a la configuracion de todos los marcadores de preemergencia.
Seleccione como se debe calcular la visualizacién de las filas individuales para una sembradora de precision. (Véase el ejemplo de
parametro del modo de evaluacion).
® Tasa objetivo
Con el parametro «Tasa objetivo», puede regular y supervisar la siembra en las filas individuales.
La visualizacion de las filas se adapta a la tasa objetivo definida. Se muestra la desviacion con respecto a la tasa objetivo definida.
Si la desviacion es mayor que la tolerancia establecida, aparece un mensaje de alarma.
® Valor promedio
Con el parametro «Valor medio», solo se puede supervisar la distribucion en las filas individuales.

Con esta configuracion, el valor medio total de todas las filas se corresponde con la tasa objetivo. El valor medio de todas las
filas también se utiliza para la tolerancia de desviacion.

Si utiliza una sembradora de precision, ajuste la sensibilidad de la barra en la pantalla de trabajo durante el trabajo.
Cuanto mayor sea el valor, mas sensible sera la reaccion de las barras cuando la sembradora de precisiéon acelere o

desacelere. Las barras reaccionan con mayor intensidad.

Si utiliza una sembradora de precisién, establezca un periodo de tiempo durante el cual la ECU debe esperar antes de realizar un
calculo de error. El periodo de espera minimo es de 0,1 segundos. El retraso se realiza individualmente para cada fila.

Si utiliza una sembradora de precision, aqui puede introducir, para cada fila individualmente, el nimero de semillas que deben
contarse antes de realizar un calculo de error. Un calculo de error provoca que las barras de la pantalla de trabajo se
actualicen.

Un valor mas alto hace que las barras reaccionen con menos intensidad.

Si utiliza una sembradora de precision, establezca el tiempo tras el cual se debe realizar un célculo de error, independientemente de
los parametros «Variacion maxima» y/o «Granos minimos». Transcurrido este tiempo como maximo, se actualizan las
barras de la pantalla de trabajo.

Introduzca la velocidad minima de trabajo necesaria para la siembra.

Introduzca la velocidad de trabajo maxima posible para la siembra.

Introduzca el periodo de tiempo deseado durante el cual la velocidad de la maquina debe estar por debajo de la velocidad minima de la
maquina antes de que cambie el marcador de asalto.
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Parametro Descripcion

Monitor del
ventilador.
Calibracion

Factor de

calibracion
editable

Boton de
calibracion

Codigo del
fabricante

Nombre de la
maquina
Numero de
moédulos MRC

Nuimero de
modulos de
monitorizacion
NUmero de
repetidores CAN

¢ PLANTirium
disponible?

Estado de la
prescripcion

Pantalla de inicio

Tension
minima

Retardo de

la alarma de
flujo

Funcién de
profundidad de
trabajo

CURVE-Control

Direccion de
origen ISOBUS

Seleccione si se debe supervisar el ventilador durante la calibracion.

Si el parametro esta activado, solo se puede realizar la calibracion cuando todos los ventiladores estan parados.

Seleccione si el factor de calibracion debe ser editable en la calibracion.

Seleccione qué botdn de calibracion desea utilizar durante la calibracion.
¢ Externo
Ha conectado un botén de calibracién externo a la maquina.
® Icono de funcion
Desea configurar un icono de funciéon como botén de calibracién.
® Icono externo o de funcion

Ha conectado un botdn de calibracion externo a la maquina y también desea configurar un simbolo de icono como botén de
calibracion.

Introduzca el cédigo del fabricante que se especifica en la base de datos AEF. Se muestra un fabricante diferente en funcién del
codigo.

Introduzca un nombre para la maquina. Este nombre se mostrara, por ejemplo, en la aplicacién ISOBUS-TC.

Introduzca el nimero total de médulos MRC instalados en el implemento.

Introduzca el nimero total de médulos de monitorizacién instalados en el implemento.

Introduzca el nimero total de repetidores CAN instalados en el implemento.

Seleccione si hay un sensor PLANTirium disponible en la maquina.

Debe configurar este parametro para que funcione con su controlador TASK. Algunas pantallas no admiten el proceso interno
«Estado de control de prescripcion». El fabricante de su pantalla le puede indicar si esta admite este proceso.

Por defecto, este valor esta establecido en «Si». Solo debe cambiarlo si tiene problemas con la descripcion del implemento en el
controlador TASK.

Introduzca el codigo para la pantalla de inicio. Dependiendo del codigo, se muestra la pantalla de inicio de diferentes fabricantes.
Introduzca el voltaje minimo de alimentacién para 12 VL que debe aplicarse siempre. Si el valor introducido es inferior, se muestra un
mensaje de alarma.

Introduzca un tiempo durante el cual el sistema debe esperar antes de que aparezca un mensaje de alarma si no se reciben
impulsos del sensor de flujo de semillas.

Seleccione si el implemento tiene una funcién que permite controlar la profundidad de trabajo.

Seleccione si su implemento funciona con CURVE-Control.

Introduzca la direccion de origen con la que la ECU debe conectarse al ISOBUS. Si la direccion ya esta siendo utilizada por otro
participante ISOBUS, el numero introducido se incrementa automaticamente.
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Parametro Descripcion

Tiempo de espera Si ha guardado una pantalla como preferida, introduzca el tiempo que la ECU debe intentar conectarse a la pantalla preferida antes de
para VT preferido iniciar sesion en otra pantalla.

Tiempo de espera Si ha guardado un controlador de tareas como preferido, introduzca el tiempo que la ECU debe intentar conectarse al controlador de
para TC preferido tareas preferido antes de iniciar sesidn en otro controlador de tareas.

Sistema de
pesaje

Tipo de geometria

Sefial de
condicion de
trabajo

Retardo de
sefial de
condiciones
de trabajo

Bloqueo DICKEY-
john

Seleccione el tipo de sistema de pesaje de la maquina. Si la maquina no tiene un sistema de pesaje, seleccione «No».

Seleccione el tipo de geometria de montaje adecuado para su implemento.

¢ Montado
¢ Arrastrado

® Maquina autopropulsada

Seleccione si se debe emitir un tono de sefal durante el funcionamiento cuando no se cumplan las condiciones de trabajo.

Introduzca el periodo de tiempo durante el cual la maquina no cumple las condiciones de trabajo antes de que se detecte este estado
y se emita una sefal acustica.

Seleccione si su maquina tiene instalado un sistema de bloqueo DICKEY-john.

Si trabaja con un sistema de este tipo, debe configurarlo.

Salida ABL Para cada salida ABL, introduzca el pin correspondiente de la salida.
Seleccione de dénde obtiene la ECU la informacién sobre la posicion de trabajo:
o Tractor
De un sensor de posicion de trabajo en el implemento
Posicion de El sensor, que puede seleccionar, activa un componente especifico del implemento.
trabajo
® Siempre en posicion de trabajo
Por defecto, la ECU esta siempre en posicién de trabajo.
En este caso, la ECU no recibe informacion externa sobre la posicién de trabajo.
Modo Seleccione si desea utilizar la maquina en modo exposicion.
SXpoS Cien Active este parametro para iniciar una simulacion para exposiciones.
Tiempo de Introduzca la velocidad previa al arranque. Cuando se alcanza la velocidad especificada, finaliza la fase previa al arranque y comienza la
preemergenci regulacién normal.
a del
marcador
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Sembradora de precision con 8 filas; tasa objetivo: 100 000 semillas/ha; tolerancia de desviacion: 10 %

e e

Fila1
Fila2
Fila3
Fila4
Fila5
Fila 6
Fila7
Fila8
Total
Valor medio

Alarma cuando la densidad de siembra es demasiado alta (+10
% del valor medio)

Alarma cuando la densidad de siembra es demasiado baja (-10
% del valor medio)

Configuracioén de los canales

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

800 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

110 000 semillas/ha

90 000 semillas/ha

Puede acceder a la pantalla utilizando el siguiente botén de funcion:

89 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

789 000 semillas/ha

98 625 semillas/ha

88 762,5 semillas/ha

110 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

100 000 semillas/ha

810 000 semillas/ha

101 250 semillas/ha

111 375 semillas/ha

A través de la pantalla de configuracién de los canales, también puede acceder a la pantalla de configuracién de las

siguientes piezas de la maquina:
gﬂ&d‘:‘ - Unidades de medicion
EI] - Actuadores rotativos
4=
&@ - Sensores de velocidad de rotacion

- Parametros PWM

- Controladores PID

Manual de servicio de la sembradora/plantadora Field-1Q
ISOBUS | 76



Configuracién del equipo implemento

R Conjuntos de valores PID

- Tolvas

- Salidas

- Retardos de salida

Parametro Descripcion

indice de elemento Este parametro es un parametro de estructura interna. No se pueden realizar cambios.
indice Introduzca el indice deseado.
Boom asignado Introduzca qué seccién esta asignada a un canal. Siempre debe asignarse un brazo a un canal.

NUmero de unidades de medicion Introduzca el nimero de unidades de medicion utilizadas por el implemento.
Control CURVE Seleccione si desea utilizar CURVE-Control en el canal seleccionado.

Solo necesita este parametro si utiliza una sembradora de precision.
Grupos de Rt. objetivo
Active este parametro si su sembradora va a trabajar con grupos de tasa objetivo.

Seleccione si la barra es compatible con las funcionalidades ISOBUS-TC y cuales de ellas.
¢ No
¢ TC-BAS
El implemento envia lecturas del contador a ISOBUS-TC.
¢ TC-BAS/TC-GEO
El implemento envia lecturas del contador a ISOBUS-TC.

Para transferir las tasas objetivo al implemento, las tareas se pueden planificar utilizando mapas de prescripcion.

Funcionalidades ISOBUS-TC ® TC-BAS/TC-SC

El implemento envia lecturas del contador a ISOBUS-TC. Se admite el

control automatico de secciones.
¢ TC-BAS/TC-GEO/TC-SC

El implemento envia lecturas del contador al ISOBUS-TC.
Para transferir las dosis objetivo al implemento, se pueden planificar tareas utilizando mapas de prescripcién. Se

admite el control automatico de secciones.

Visualizacion de resultados Seleccione si desea mostrar los resultados del canal seleccionado.

Tipo de tolva Seleccione el tipo de depdsito para el canal correspondiente.
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Configuracion de los productos

Puede configurar todos los productos con los que trabaja en la base de datos de productos.

Puede acceder a la pantalla utilizando el siguiente botén de funcién:

Ademas, puede ver los resultados de cada producto en la pantalla «<BASE DE DATOS DE PRODUCTOS».

Parametro Descripcion

Producto Seleccione el producto deseado.
Renombrar Introduzca un nombre o un nimero para identificar el producto.

Introduzca un tipo de producto. Los iconos que se muestran en la pantalla de trabajo dependen del tipo de producto
seleccionado. Siempre debe seleccionar un tipo de producto.

¢  Sin definir

Tipo de producto ¢ Semilla
¢ Fertilizante sélido

o Fertilizante liquido

Seleccione el tipo de cantidad del fertilizante.

¢  Sin definir

) ) Numero
Tipo de cantidad
¢ Masa
¢ Volumen
Nota Tiene la opcion de introducir una nota para el producto.
Tasa objetivo Introduzca el valor objetivo para el producto correspondiente.
Alust Introduzca el valor porcentual por el que debe modificarse la tasa objetivo cuando la cambie manualmente durante la aplicacion.
juste

Introduzca la relacion de transmisién entre la unidad de dosificacion y el producto.

Solo tiene que introducir una relacion de transmision aqui si su maquina funciona con dos relaciones de transmision.
Relacion de

transmision Para saber como calcular la relacién de transmision correcta, consulte el capitulo correspondiente sobre la configuracion de los
actuadores rotativos.
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Parametro Descripcion

La velocidad solo se tiene en cuenta si se ha asignado un ventilador a la tolva que contiene el producto. Introduzca la

velocidad objetivo del ventilador necesaria para esparcir el producto correspondiente.

Rpm
5500+  max. pm
for the rol. actuator
5000+ "
T I
<
4000+ 3
2 1 —
3 &
s 3
B ) @
3000 & g 3
k-] 3 &
4 & 3 5
5 H
é v %
2000+ & E
£
&
&
R 1000_ = S T
Velocidad Min. tper:
. 500 for the rot. actuator
objetivo del
ventilador
La velocidad minima y maxima del ventilador para un producto debe estar siempre dentro del rango de velocidad del actuador rotativo.
® Si se ha establecido una velocidad del ventilador para un producto que esta fuera del rango de velocidad del actuador rotativo,
la ECU ajusta automaticamente la velocidad del ventilador de la siguiente manera:
® Sila velocidad del ventilador de un producto es superior a la velocidad maxima del actuador rotativo, la velocidad del ventilador
se ajusta a la velocidad maxima del actuador rotativo.
® Sila velocidad del ventilador de un producto es inferior a la velocidad minima del actuador rotativo, la velocidad del ventilador se
ajusta a la velocidad minima del actuador rotativo.
® Si se supera o se queda por debajo del limite del rango de velocidad del actuador rotativo por la velocidad del ventilador ajustada
mas la tolerancia de velocidad del ventilador, el valor de tolerancia correspondiente se incrementa o se reduce.
Puede establecer la velocidad minima y maxima para un actuador rotativo en la configuracién de los actuadores rotativos.
Tolerancia de Para cada producto, introduzca la tolerancia superior e inferior para la velocidad del ventilador a la que el producto debe seguir
velocidad del esparciéndose. Si se supera o se rebasa el limite de tolerancia, se muestra un mensaje de alarma.
ventilador
Seleccione el nivel en el que deben mostrarse las alarmas para el nivel de llenado de la tolva. Son
posibles los siguientes umbrales de alarma:
¢ Bajo/Vacio
Se activan las alarmas «La tolva esta baja» y «La tolva esta vacia».
Umbral de Para poder utilizar estas alarmas, es necesario instalar un sensor de nivel superior y otro inferior.
alarma del nivel ® Vacio
de llenado
Solo se activa la alarma «La tolva esta vacia».
Para poder utilizar esta alarma, se debe instalar un sensor de nivel inferior.
¢ Desactivado
Todas las alarmas de nivel de llenado estan desactivadas.
Para cada producto, introduzca la desviacion con respecto a la tasa objetivo por encima de la cual se debe activar una
Tolerancia s . L . )
- alarma. En el caso de una sembradora de precision, la tolerancia de desviacion se aplica a cada fila.
e
desviacion El valor de la izquierda es valido para una desviacion al alza, y el valor de la derecha para una desviacion a la baja.
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Puede acceder a la pantalla utilizando el siguiente botén de funcion:

Configuracién del equipo implemento

A través de la pantalla de configuracion de las barras, también puede acceder a la pantalla de configuracién de las

siguientes piezas de la maquina:

T

of

i
[J

H

%
R

o A

'.'ﬂn——-,
/74

- Entradas

- Secciones

- Filas

- Actuadores lineales

- Parametros PWM

- Controladores PID

- Conjuntos de valores PID

- Unidades de medicién

- Salidas

- Profundidad de trabajo

* - Funcioén de fuerza descendente
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Parametro Descripcion

indice de elemento Este parametro es un parametro de estructura interna. No se pueden realizar cambios.

Seleccione de dénde obtiene la ECU la informacién sobre la posicion de trabajo:
¢ Tractor
De un sensor de posicion de trabajo en el implemento
Posicion de trabajo El sensor, que se puede seleccionar, activa ademas un componente especifico del implemento.
¢ Siempre en posicion de trabajo

Por defecto, la ECU esta siempre en posicién de trabajo.

En este caso, la ECU no recibe informacién externa sobre la posicion de trabajo.

Seleccione si SECTION-Control se puede activar y desactivar manualmente durante el trabajo.

® No: SECTION-Control no se puede activar ni desactivar manualmente.

SECTION-Control
® Si, SECTION-Control se puede activar y desactivar manualmente.

manual
0 Derivado: SECTION-Control se activa y desactiva en funcion del estado de la barra a partir del parametro
«Sect. Cont. Refere. Boom».
Seleccione si SECTION-Control debe activarse y desactivarse automaticamente durante el trabajo.
® No: SECTION-Control no se activa ni desactiva automaticamente.
Automat.

SECTION-Control ® Si: SECTION-Control se activa y desactiva automaticamente.

¢ Derivado: SECTION-Control se activa y desactiva en funcion del estado de la barra segun el parametro
«Sect. Cont. Refere. Boom».

Numero de entradas  Introduzca el nimero de entradas con las que trabaja la maquina.

Seleccione si el implemento tiene una funcién que puede controlar la fuerza descendente.

Funcion de fuerza Con la fuerza descendente controlada, la presion especificada se mantiene siempre constante. Si la presion externa cambia,
descendente se utiliza la valvula de control para contrarrestarla.

La funcion se activa de forma predeterminada cuando se pone en marcha la maquina y esta se encuentra en posicién de trabajo.

Mantener una Seleccione si una seccién debe permanecer abierta de forma predeterminada.
seccion abierta

Seleccione como debe proceder la ECU cuando se levante el implemento.

® mantener: la ECU cambia las secciones independientemente de la posicién de trabajo.

® Activar: cuando se levanta el apero, la ECU activa las secciones independientemente del estado de SECTION-Control.

Estado, cuando se

eleva ¢ Desactivar: cuando se levanta el apero, la ECU desactiva las secciones independientemente del estado de SECTION-
Control.
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Introduccion de la geometria

La geometria de un apero agricola se define como una serie de parametros que describen sus dimensiones. La
geometria es importante especialmente para todos los sistemas controlados por GPS.

Las distancias que introduzca dependeran de si el apero es remolcado, montado en el tractor o autopropulsado.
Debe introducir las distancias para la barra y para los conectores.

Al hacerlo, asegurese de que el punto central del eje del apero sea siempre el punto de origen de todas las distancias.
Las medidas hacia delante son siempre positivas y las medidas hacia atras son siempre negativas.

Por ejemplo, en una maquina remolcada con un conector se dan las siguientes distancias:
Distancias para una pluma
Working Width Delay on Start
6.80 n 200 ns

Delay on S3Stop

150 ns

Desviacion Y

Distancia desde el punto central del eje del implemento hasta el punto central de la barra de reja.

! Valor positivo: el punto central de la barra de reja se encuentra a la derecha del punto central del
eje. Valor negativo: el punto central de la barra de reja se encuentra a la izquierda del punto central
del eje.

Desplazamiento X
Distancia desde el eje del implemento hasta la barra de rejas. Valor
2

positivo: la barra de rejas esta delante del eje.

Valor negativo: la barra de rejas esta detras del gje.

Manual de servicio de la sembradora/plantadora Field-IQ
ISOBUS | 82



Configuracién del equipo implemento

Distancias para un conector

| 1. aa|m

m Descripcion

Desplazamiento X

Distancia desde el eje de la maquina hasta el conector del tractor. Para maquinas montadas, siempre se debe introducir «0,00». Valor
positivo: el conector del tractor se encuentra delante del eje de la maquina.

Valor negativo: el conector del tractor se encuentra detras del eje de la maquina.

1. Abra la pantalla de geometria:

Aparece la pantalla «Geometria».
En la pantalla, puede ver qué mediciones deben realizarse y dénde pueden introducirse.
2. Introduzca los valores medidos.
Ha introducido la geometria.
Ademas, puede introducir los retrasos al encender y apagar el implemento para cada brazo.
¢ Si el implemento se activa demasiado tarde, aumente el retraso.

¢ Si el implemento se activa demasiado pronto, reduzca el retraso.

Agrupacion de las secciones

Si esta trabajando con mas secciones de las que puede procesar la pantalla, debe agruparlas. Cada grupo de
secciones se considerara entonces como una sola seccion.

Al agrupar las secciones, se debe tener en cuenta lo siguiente:
¢ Solo se pueden agrupar secciones si estan asignadas a una unidad de medicién.

¢ Los grupos no se guardaran. Cuando se reinicie la ECU, las secciones ya no estaran agrupadas.
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¢ Solo puede iniciar el TASK-Controller después de haber agrupado las secciones, de modo que la descripcién del
implemento esté correctamente configurada y SECTION-Control pueda trabajar con las secciones agrupadas.

1. Abra la pantalla para agrupar secciones:

&

Aparecera la pantalla «Agrupacién de secciones».

2. Mueva el cursor entre las secciones que desea agrupar.

3. v - Confirme.

4. Repita este procedimiento para las secciones deseadas.

En la parte inferior de la pantalla, puede ver el nUmero maximo de grupos de secciones que se pueden crear y
cuantos grupos de secciones hay asignados actualmente.

Ha agrupado correctamente las secciones.

Configuracion del sistema de cierre de medio ancho

Para el sistema de cierre de medio ancho deben cumplirse varios requisitos minimos y configurarse varios parametros. Los
requisitos minimos y los parametros varian en funcién del tipo de sistema de cierre de medio ancho. En los siguientes
capitulos se indican los requisitos minimos y los parametros que deben configurarse, asi como la forma de
hacerlo, para los diferentes tipos.

Cierre de medio ancho mediante motor
Requisitos minimos
o Dos unidades de dosificacion en la barra.

o Una seccion en la unidad de dosificacion.

Parametro Valor

Manual SECTION-Control Si

Cierre de medio ancho mediante actuador con retroalimentacion analégica
Requisitos minimos

¢ Una unidad de dosificacion en la barra.

¢ Dos secciones en la unidad de dosificacion

¢ Se debe asignar un actuador lineal a cada seccion.

Parametro Valor

Manual SECTION-Control Si

NUmero de entradas 1
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Parametro Valor

NUmero de secciones 2

Salida de ensamblaje Automatico (con «Automatico», el sistema calcula automaticamente la posicion de la seccion).
Actuador lineal asignado Actuador lineal asignado

Salida légica asignada 0

Tipo de actuador lineal Tipo de actuador lineal

Numero de salidas 1 (Debe ser idéntico al nimero de unidades de medicién. Cada unidad de medicion tiene una salida).

Cierre de medio ancho mediante actuador con sensor de posicion final
Requisitos minimos

¢ Una unidad de medicién en la pluma.

¢ Dos secciones en la unidad de dosificacion

¢ Se debe asignar un actuador lineal a una seccion.

Parametro Valor

Manual SECTION-Control Si

Numero de entradas 1

Numero de secciones 2

Salida de montaje Automatico (con «Automatico», el sistema calcula automaticamente la posicion de la seccién).
Actuador lineal asignado Actuador lineal asignado

Salida légica asignada 0

Tipo de actuador lineal Tipo de actuador lineal

Numero de salidas 1 (Debe ser idéntico al numero de unidades de medicion. Cada unidad de medicién tiene una salida).

Cierre de medio ancho mediante actuador sin sensores
Requisitos minimos

¢ Una unidad de medicién en la barra.

¢ Dos secciones en la unidad de dosificacion.

¢ Se debe asignar un actuador lineal a cada seccion.

Parametro Valor

Manual SECTION-Control Si

Numero de entradas 1

Numero de secciones 2

Salida de ensamblaje Automatico (con «Automatico», el sistema calcula automaticamente la posicion de la seccion).

Actuador lineal de montaje Actuador lineal asignado
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Parametro Valor

Salida légica asignada 0
Tipo de actuador lineal Tipo de actuador lineal
NiUmero de salidas 1 (Debe ser idéntico al numero de unidades de medicion. Cada unidad de medicion tiene una salida).

Cierre de medio ancho mediante valvula solenoide
Requisitos minimos

¢ Una unidad de medicién en la barra.

¢ Dos secciones en la unidad de medicion

¢ Se debe asignar una valvula solenoide a cada seccion.

Parametros Valor

Manual SECTION-Control Si

Nimero de entradas 1

NUmero de secciones 2

Salida de ensamblaje Automatico (con «Automatico», el sistema calcula automaticamente la posicion de la seccion).

Actuador lineal de montaje 0
Salida logica asignada Depende de la salida ABL

NiUmero de salidas 1 (Debe ser idéntico al nimero de unidades de medicion. Cada unidad de medicion tiene una salida).

Cierre de medio ancho mediante recirculacion

Parametro Valor

Retorno del flujo de = Si
semillas

Configuracion de los ventiladores

Puede acceder a la pantalla utilizando el siguiente botén de funcion:

A través de la pantalla de configuracién de los ventiladores, también puede acceder a la pantalla de configuracion de las
siguientes piezas de la maquina:

@ - Sensores de presion
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Parametro Descripcion

Seleccione el tipo correspondiente para cada dispositivo de esparcimiento. Con una sembradora, siempre debe
seleccionar el tipo «Ventilador».

o «No»
Tipo de dispositivo de

dispersion ® «Ventiladores»

® «Disco giratorio»

Actuador rotativo Introduzca el actuador rotativo con el que se acciona el ventilador correspondiente. Si un ventilador no tiene asignado un
asignado actuador rotativo, seleccione «No».

Sensor de presion Introduzca el sensor de presion con el que se supervisa el ventilador correspondiente. Si un ventilador no tiene asignado
asociado un sensor de presion, seleccione «No».

Retardo de alarma Introduzca el periodo de tiempo tras el cual debe aparecer un mensaje de alarma si un ventilador deja de girar.

Logica de supervision Seleccione el médulo de supervision que desea asignar a cada ventilador.

Configuracion del sistema de bloqueo

Puede acceder a la pantalla utilizando el siguiente botén de funcion:

Retardo de Introduzca el tiempo que debe esperarse antes de que el sistema de bloqueo comience con la evaluacion.
evaluacion

NUmero de sensores Para cada bucle de sensores, seleccione el nimero de sensores utilizados.

Modo de Para cada bucle de sensores, seleccione el modo de funcionamiento que se debe utilizar.
funcionamiento

Configuracion de los médulos ME

1. Enla pantalla de configuracion, pulse:

Aparecera la pantalla para la configuracion de los diferentes modulos.
2. - Llame al estado.
Aparecera un reloj de arena mientras se consulta el estado.

En las columnas «Conf» y «Found» puede ver el numero de mddulos configurados y encontrados para cada tipo de
maodulo.

3. Seleccione el icono de funcion de los médulos para los que desea configurar los parametros.

4. Configure los parametros.
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Configuracion de los médulos MRC

Si utiliza médulos MRC en su implemento, debe configurarlos:

Voltaje del sensor: voltaje que se suministra al sensor.

1. [ ; - Abra la pantalla de configuracion de los médulos MRC.

2
3.
4

Seleccione el moédulo MRC que desea configurar.

Configure los parametros.

Repita este procedimiento para todos los médulos MRC que desee.

! - Salga de la pantalla de configuracion.

Los modulos MRC quedaran configurados. Se guardaran todos los cambios.

Ensefar al sensor de bloqueo integrado

Si utiliza un sensor de bloqueo integrado, puede ensefar los sensores de bloqueo en el software. Antes de

comenzar, asegurese de que:

Los sensores de bloqueo estén conectados correctamente.

Los sensores de obstruccion se han configurado en el configurador.

En la pantalla de configuracion, pulse:

ATk
R

Aparecera la pantalla para configurar varios médulos y sensores.

i

> >EIEK :inicie el proceso de aprendizaje.

Espere hasta que finalice el proceso de aprendizaje. Lo reconocera por el simbolo que volvera a aparecer.

4, e - Salga de la pantalla de aprendizaje.

Configuracion de los sensores PLANTIrium

Si utiliza sensores PLANTirium® en su maquina, debe configurarlos:

Longitud minima: Longitud minima de la semilla para el producto correspondiente.
Longitud maxima: longitud maxima de la semilla para el producto correspondiente.
Ancho minimo: ancho minimo de la semilla para el producto correspondiente.

Ancho maximo: ancho maximo de la semilla para el producto correspondiente.
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¢ Area minima: Area minima de la semilla para el producto correspondiente.
¢ Area maxima: Area maxima de la semilla para el producto correspondiente.

¢ Sensibilidad: Sensibilidad del sensor para la deteccién de semillas. Cuanto mas pequenas sean las semillas del
producto en cuestion, mayor debera ser este valor.

¢ Varios valores de filtro: Estos parametros solo pueden ser modificados por usuarios con conocimientos
especializados. Estos valores se derivan de los datos geométricos.

Para la configuracion, puede utilizar el modo de autoaprendizaje para cada producto o realizar la configuracion
manualmente. Si utiliza el modo de autoaprendizaje, debe tener en cuenta los siguientes valores en funcién de la dosis de

aplicacion:
Semillas/ha | Distancia entre hileras| km/h | Semillas/s
en cm
60 000 90 10 15
80 000 75 9 15
125 000 375 12 15,63

- Abra la pantalla de configuracién de los sensores PLANTirium®.

2. Configure los parametros.

3. ! - Salga de la pantalla de configuracion.

>

Los sensores PLANTIirium® quedaran configurados. Se guardaran todos los cambios.

Configuracion de los moédulos de supervision o control

Si utiliza médulos de supervision o control en su maquina, debe configurarlos:
¢ Voltaje del sensor: voltaje que se suministra al sensor.
¢ Voltaje minimo: voltaje minimo de alimentacion necesario para el funcionamiento de los médulos.
¢ Retardo de grupo: tiempo de retardo entre la activacion de los modulos individuales.
¢ Tension de conexiodn: tension con la que se alimenta el embrague de desconexion mientras se conecta.
¢ Tension de mantenimiento: tension con la que se alimenta el embrague de desconexién después de su encendido.

¢ Duracion de la conexion: periodo de tiempo durante el cual se alimenta el embrague de desconexién
con la tensién de conexion.

Bo

€]
1. & - Abra la pantalla de configuracién de los médulos de supervision y control.

2. Configure los parametros.
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3. ! - Salga de la pantalla de configuracion

Los moédulos quedaran configurados. Se guardaran todos los cambios.

Configuracion de las entradas y salidas de la ECU

Puede asignar las entradas y salidas individuales de la ECU a secciones Yy filas.

Las entradas siempre se asignan a filas y las salidas siempre se asignan a secciones.

1. ajé - Abra la pantalla de configuracion de las entradas y salidas de la ECU.

2. A / - Seleccione la entrada o salida que desea asignar a una fila o seccion. En el
campo «42 pines», puede ver qué pin esta asignado a esta entrada/salida.

3. Seleccione la fila o seccion deseada.

4. ! - Salga de la pantalla de configuracion.

Las entradas y salidas de la ECU quedaran configuradas. Se guardaran todos los cambios.

Configuracion de los conectores

Configure los conectores solo si tiene amplia experiencia en ingenieria eléctrica.
Los conectores implican la asignacion de informacion digital. Se pueden conectar diferentes logicas entre si.

Hay tres tipos diferentes de légica, cada uno de los cuales se puede asignar a diferentes funciones. Dependiendo de la
funcién, hay légicas de entrada, salida e hidraulicas.

m Tipo de conector

&...- Conectivo AND
&...0 Conector AND-NOT
>=1...- CONECTIVO OR

>=1...0 Conector OR-NOT
>=1...- Conector XOR

=1...0 Conector XOR-NOT

gleby
. - Abra la pantalla de configuracién de los conectores.

. A/v

3. Configure los conectores deseados. Los diferentes tipos de conectores se pueden encontrar en la tabla anterior.

1

2 - Seleccione cada conector que desee crear o cambiar.
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4. ! - Salga de la pantalla de configuracion.

5. Los conectores quedaran configurados. Se guardaran todos los cambios.

Configuracion del sistema Tramline

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:

% LY
‘j %
]

G0B00000
eooe9deso 5 Y

Parametro Descripcion

Ancho de trabajo Introduzca la anchura de trabajo del pulverizador para el que desea crear las lineas de trampa.
del pulverizador

Ancho de via Introduzca el ancho de via del tractor.
Ancho de los neumaticos Introduzca el ancho de los neumaticos del tractor.

TRACERIA Seleccione si utiliza el médulo adicional TRAMLINE-Management en la aplicacion de visualizacion TRACK-Leader.
Gestion

Mitad del ancho de trabajo Seleccione si desea realizar la primera huella en el campo con solo la mitad del ancho de trabajo después de comenzar a
trabajar.

Inicio del trabajo Seleccione el punto del campo en el que desea comenzar a trabajar.

Configuracion de las lineas de tranvia

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:

) P
v ¥

& Y, \
fm, M M
£33 4 >

2essa
358330 S [W

Parametro Descripcion

Salida légica asignada Introduzca qué salida l6gica esta asignada a una linea de
trampa.
Tiempo de conmutacion Introduzca el tiempo de conmutacién para cada linea de

P VN PR PRy NN PR |-
vunnyuraciofide ios actuadores lineales
Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:

Y 9 ©
Y M M <
A A 4 = =
> ¥ ]
> k7

Gee00000 Sy
EEE R R \D % IS
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Realizacion de la calibracion de referencia para los actuadores lineales

Si utiliza actuadores lineales en su implemento, debe calibrarlos. Con la calibracion, se asegura de que los actuadores
lineales estén siempre correctamente posicionados.

1. @ - Abra la pantalla para la calibraciéon de referencia.
2. I

o - Mueva el actuador lineal al punto de referencia 1. Seleccione la posicidn izquierda
de la parte del implemento que controla con el actuador lineal.

- Confirme.

|
o - Mueva el actuador lineal al punto de referencia 2. Seleccione el centro de la parte del

implemento que controla con el actuador lineal.

+ <

- Confirme.

[
o - Mueva el actuador lineal al punto de referencia 3. Seleccione la posicién correcta de

la parte del implemento que controla con el actuador lineal.

+ <

<

- Confirme.
Ha calibrado los actuadores lineales.

Opcionalmente, puede volver a utilizar los valores determinados para otra calibraciéon del actuador lineal e
introducirlos manualmente en la pantalla.
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Parametro Descripcion

Seleccione el tipo de actuador rotativo adecuado para cada actuador lineal.

0 No: no se utiliza ningun actuador lineal.

® Solo sensor analdgico: No se controlan actuadores rotativos. Los valores medidos solo se leen y se muestran. Ejemplo:
Si ajusta la compuerta manualmente, el valor se leera automaticamente.

® Sin sensores: El actuador lineal funciona sin sensores externos. Se puede definir el tiempo durante el cual el actuador
lineal debe moverse en una direccién. Se supone que el actuador lineal ha alcanzado la posiciéon deseada cuando ha
expirado el tiempo.

0 Actuador + 2 sensores: El actuador lineal funciona con dos sensores de posicién. El actuador lineal se detiene tan pronto
como se alcanza la posicion del sensor correspondiente o ha transcurrido el tiempo preestablecido.

Tipo de actuador o . . o . .
2 sensores (monitorizacion): El actuador lineal se monitoriza con 2 sensores y funciona sin actuadores.

lineal
¢ Actuador rotativo + sensor analégico 2P: El actuador lineal funciona con un sensor analégico con 2 posiciones.
o Actuador rotativo + sensor analégico 3P: El actuador lineal funciona con un sensor analégico con 3 posiciones.
® Modo paso a paso: El actuador lineal funciona en modo paso a paso. El actuador lineal se mueve pulsando un botén.
0 Solo sensor cerrado: El actuador lineal funciona con un sensor. Emite una sefial cuando el actuador ha alcanzado la posicion
cerrada.
o Accionamiento de medicion: Se utiliza un actuador lineal como accionamiento de medicién.
Introduzca el tiempo durante el cual el actuador lineal correspondiente debe moverse en una direccién cuando utilice un actuador
Tiempo rotativo sin sensores.
maximo
del Si utiliza un actuador rotativo con sensores, el tiempo definido se utilizara como tiempo de alarma. Si no se alcanza la posicion final de
actuador 1 un actuador lineal en este tiempo, aparecera un mensaje de alarma.
Introduzca el tiempo durante el cual el actuador lineal correspondiente debe moverse en una direccién cuando utilice un actuador
Tiempo rotativo sin sensores.
maximo
del Si utiliza un actuador rotativo con sensores, el tiempo definido se utilizara como tiempo de alarma. Si la posicion final de un actuador
actuador 2 lineal no se alcanza dentro de este tiempo, aparecera un mensaje de alarma.
Ass. PID Introduzca el controlador PID que desea asociar al actuador lineal correspondiente. Si no desea asociar un controlador PID a un
Controlador actuador lineal, seleccione «No».
Asoc. PWM Introduzca el parametro PWM que desea asociar al actuador lineal correspondiente. Si no desea asociar ningun parametro PWM
Parametro a un actuador lineal, seleccione «No».
Solo necesita este pardmetro si desea aplicar fertilizante liquido.
Umbral de
histéresis Si utiliza actuadores lineales para aplicar el fertilizante liquido, introduzca la desviacién permitida de la velocidad de rotaciéon minimay
maxima.
Altura de la Introduzca la altura actual de la compuerta.
compuerta
Altura Introduzca la altura minima de la compuerta que se puede alcanzar con el actuador lineal correspondiente.
minima de
la
compuerta
uz u axi u u u z u i i .
Altura Introduzca la altura maxima de la puerta que se puede alcanzar con el actuador lineal correspondiente
maxima de
la
compuerta
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Configuracion del parametro PWM

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:
W
\.j \‘

) r
A LY LY =
v A A m—
I‘%‘I N %9 b :ﬁ >> pﬂﬁl

33333333 > M N

Configuracion de los ajustes PWM

Para configurar los ajustes PWM, debe realizar los siguientes pasos:
1. Determine los valores minimo y maximo en la pantalla de diagndstico.
2. Introduzca los valores determinados en la configuracion.

3. Opcionalmente, compense las posibles vibraciones con el parametro «Factor de amplificacion».

Determinacion de los valores minimos y maximos en el diagnéstico

riesgo de lesiones por piezas moviles de la maquina
El movimiento de la maquina puede causar lesiones graves a las personas o dafios materiales.

Antes de mover las piezas de la maquina, asegurese de que no haya nadie cerca de las piezas moviles de la maquina.

Antes de comenzar, asegurese de que la maquina esté lista para funcionar.
1. Cambie a la pantalla de diagnostico.

2. Aumente gradualmente el valor PWM en el ajuste «Valor de salida LS» hasta que el actuador rotatorio gire,
por ejemplo, un 1 % por paso.

3. Anote el valor PWM introducido y el valor medido determinado en el campo «Velocidad de rotacion».

respete las instrucciones del fabricante sobre la velocidad de rotacion maxima.
4. Aumente gradualmente el valor PWM hasta que el valor medido en el campo «Velocidad de rotacion» deje de
aumentar.
Anote el valor PWM introducido y el valor medido determinado en el campo «Velocidad de rotacion».
Cambie el valor de «Valor de salida LS» a «Rev.».

Introduzca varios valores de velocidad para comprobar si se muestran los valores PWM correctos.

® N o o

Ha determinado los valores minimo y maximo.

Introduzca los valores determinados en la configuracion

Antes de comenzar, asegurese de haber determinado los valores en el diagnéstico.
1. Cambie a la configuracién del parametro PWM.

2. Introduzca los valores determinados en los parametros «PWM minimo» y «PWM maximon».
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Cambie a la configuracién de los actuadores rotativos.

Introduzca los valores determinados en los parametros «Velocidad de rotacion minima» y «Velocidad de rotacion
maximay. Utilice un margen de aproximadamente el 10 % en este proceso. El valor determinado «Velocidad de rotacion
minima» debe aumentarse en aproximadamente un 10 % y el valor determinado para «Velocidad de rotacion maxima»
debe reducirse en aproximadamente un 10 %.

Cambie a la pantalla de diagndstico.

Introduzca algunos valores de prueba en el campo «Valor de salida LS» > «Rev.» y preste atencién al tiempo de
respuesta y a las posibles vibraciones.

¢ Sino hay vibraciones, ha completado la configuracion PWM.

¢ Si hay vibraciones, debe ajustar el parametro «Factor de amplificacion».

Compensar las vibraciones con el parametro «Factor de amplificacion»

Antes de comenzar, asegurese de lo siguiente:

Ha introducido los valores determinados en la configuracion.
Durante las pruebas en la pantalla de diagndstico se han producido vibraciones.
Cambie a la configuracion de los conjuntos de valores PID.

Si se han producido vibraciones, reduzca el valor del parametro «Factor de amplificacion». Aumente el valor si la
reaccion es lenta.

Cambie a la pantalla de diagnéstico.
Introduzca de nuevo algunos valores de prueba.
¢ Sino hay vibraciones, ha completado la configuracion PWM.

¢ Si siguen produciéndose vibraciones fuertes, repita los pasos 1 a 4. Las vibraciones leves son normales y deseables.

Parametro Descripcion

Introduzca un valor PWM minimo. El valor establecido determina el porcentaje de la velocidad de rotacion maxima de un actuador rotativo

PWM o lineal.
minimo

Puede introducir varios parametros PWM para diferentes actuadores rotativos y actuadores lineales.

Introduzca un valor PWM maximo. El valor establecido determina el porcentaje de la velocidad de rotacién maxima de un actuador

PWM rotativo o lineal.
maximo

Puede introducir varios parametros PWM para diferentes actuadores rotativos y actuadores lineales.

Configuracién del controlador PID

daios en el implemento debido a una asociacion erronea de los controladores PID y
los conjuntos de valores PID.

Si se establecen valores PID incorrectos y se asignan controladores PID inadecuados, se pueden producir dafios en el

implemento.
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¢ Solo cambie los valores si tiene experiencia en teoria de control.

¢ Compruebe los valores PID después de sustituir los componentes a los que se asignaron los controladores PID.

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcién:

5

) \}

(B N Y
Y /
383833838 5 ¥ N

hr
5
o
e
LY

Parametro Descripcion

Valores rango de bajas
revoluciones

Valores rango rpm normal
Valores rango de rpm alto

Valor umbral bajo/normal

Valor umbral ni/alto

Para cada controlador PID, seleccione un conjunto de valores PID que el controlador debe utilizar en el rango de bajas
revoluciones.

Para cada controlador PID, seleccione un conjunto de valores PID que el controlador debe utilizar en el rango de rpm normal.
Para cada controlador PID, seleccione un conjunto de valores PID que el controlador debe utilizar en el rango de rpm alto.

Para cada controlador PID, seleccione unas rpm por encima de las cuales debe cambiar entre el rango de rpm bajo y el
normal.

Para cada controlador PID, seleccione unas rpm por encima de las cuales debe cambiar entre el rango de rpm normal y alto.

Configuracion de los conjuntos de valores PID

dafios en el implemento debido a una asociacion erronea de los controladores PID y
los conjuntos de valores PID

Si se asignan conjuntos de valores PID y controladores PID incorrectos, se pueden producir dafios en el implemento.

¢ Solo cambie los valores si tiene experiencia en teoria de control.

¢ Compruebe los valores PID después de sustituir los componentes que estaban asignados a los controladores PID.

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:

“
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Parametro Descripcion

Introduzca un factor de amplificacién para cada conjunto de valores PID.

Factor de

amplificacion El valor introducido se multiplica respectivamente por los valores de los parametros «Valor proporcional», «Valor integral» y «Valor
diferencial».

Valor proporcional [ntroduzca un valor proporcional para cada conjunto de valores PID.

El valor proporcional describe la fraccion proporcional del controlador PID.

Introduzca un valor integral para cada conjunto de valores PID.

Valor integral

El valor integral describe la fraccion integral del controlador PID.
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Parametro Descripcion

Valor diferencial Introduzca un valor diferencial para cada conjunto de valores PID.

Los valores diferenciales describen la fraccion diferencial del controlador PID.

Configuracion de los conectores

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:

$3223838 > :
Parametro Descripcion

Seleccione el tipo de conector del implemento.

® «Desconocido»
® «Barra de tiro»
® «Montado en enganche de 3 puntos»
® «Enganche de 3 puntos semimontado»
® «Gancho de enganche»
Tipo de conector ®  «Acoplamiento de horquilla»
® «Acoplamiento tipo piton»
® «Enganche CUNA»
® «Enganche tipo bola»
® «Montado en el chasis»

® «Enganche pivotante para vagén»

Introduzca el desplazamiento X para cada conector.
Desplazamiento X
En la seccién de geometria puede averiguar qué distancias debe medir para ello.

Introduzca el desplazamiento Y para cada conector.
Desplazamiento Y
En la seccién de geometria puede averiguar qué distancias debe medir para ello.

L 4

Configuracion de las unidades de mediciéon

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:

Parametro Descripcion

indice de Este parametro es un parametro de estructura interna. No se pueden realizar cambios.
elementos
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Parametro Descripcion

Numero de Introduzca el numero de salidas con las que funciona la maquina.
salidas

Seleccione el tipo de unidad de medicion con la que funciona su maquina.
®  «Sin definir»
® «Rueda de medicién»

® «Disco de medicion»
Tipo de unidad
de medicion 0 «Cinta dosificadora»
®  «Sinfin de medicion»
® «Servovalvula»

®  «Actuador lineal»

Eje de medicion Introduzca qué eje de medicién acciona el rodillo de medicién de la unidad de medicién correspondiente. Si una unidad de medicion
asignado no tiene asignado un eje de medicién, seleccione «No».

Actuador Introduzca qué actuador controla la unidad de medicion correspondiente. Si una unidad de medicién no tiene asignado ningun actuador,
rotativo asignado seleccione «No».

Aleta de Introduzca qué aleta de calibracion eléctrica esta instalada en la unidad de medicién correspondiente. Si no hay ninguna aleta de
calibracion calibracion eléctrica instalada en una unidad de medicion, seleccione «No».
asignada

Tolva asignada Introduzca qué tolva esta asignada a la unidad de dosificacion. Si la unidad de dosificacién no tiene asignada ninguna tolva, seleccione
«No».

Introduzca la duracion de la sobredosis inmediatamente después de encender la unidad de dosificacion. Durante este tiempo, el motor
Duraciénde la | girg 3 I3 velocidad determinada durante la calibracion.

sobredosis
Tan pronto como la velocidad supere la velocidad de la calibracion, la sobredosificacion se detiene.
) Introduzca el tiempo en el que la unidad de dosificacion debe arrancar antes cuando se activa la funcién de prearranque. Si empieza
Tiempo . . . . . . . .
E a trabajar dentro de este tiempo, la ECU se hace cargo del control. Si no empieza a trabajar en este tiempo, el accionamiento de
e e . .
dosificacion se apaga automaticamente tras este tiempo.
prearranq
ue

Introduzca el tiempo tras el cual la unidad de dosificacion debe detenerse cuando se activa la funcion de parada anticipada. Cuando se

Lo DCOGEICCE ha activado la funcién, la unidad de dosificacion solo se detiene tras el tiempo introducido.

previa

Asignacion previa Introduzca el dngulo que debe girar la unidad de medicién cuando inicie el prellenado en la calibracion.
del angulo

Retardo de Introduzca el tiempo que debe esperar el sistema antes de que aparezca un mensaje de alarma si no se reciben impulsos de la unidad de
alarma de medicion.

parada

Filtro de Seleccione si desea utilizar un filtro de caudal actual.

velocidad

Puede utilizar un filtro de caudal actual para evitar fuertes fluctuaciones del caudal actual mostrado durante el esparcimiento.
actual
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Parametro Descripcion

Seleccione el modo de anchura de trabajo deseado para cada unidad de dosificacion.

¢ Reducir lineal: la velocidad de cada unidad de dosificacion se reduce en la proporcién entre la anchura de trabajo
total y la anchura de trabajo real. El software asume que la distancia entre hileras dentro de las secciones es siempre
la misma.

Ejemplo: si la anchura de trabajo total es de 20 m y la anchura de trabajo real es solo de 15 m, la velocidad de la unidad de

LEEDED dosificacion es del 75 %.

ancho de

trabajo ¢ Independiente: La velocidad de cada unidad de dosificacion es independiente del ancho total de trabajo y del ancho real
de trabajo.

¢ Independiente, desactivado en 0: La velocidad de cada unidad de dosificacidn es independiente del ancho total de

trabajo y del ancho de trabajo real. Sin embargo, si el ancho de trabajo real es «0», la velocidad de rotacion objetivo de la
unidad de dosificaciéon correspondiente también se establece en «0».

Limitador de Este parametro solo debe configurarse si se utiliza el software con un esparcidor de fertilizante.

distribucion

asistida

Actuador lineal Introduzca qué actuador lineal controla la unidad de dosificacién correspondiente. Si una unidad de dosificacion no esta asociada a un
asociado actuador lineal, seleccione «No».

Seleccione la fuente desde la que la ECU obtiene informacion sobre la tasa actual.

¢ Actuador rotativo

Fuente de
caudal actual o Filas
¢ Actuador lineal
Botdn de Seleccione la logica del botén de calibracion que desea asignar a cada unidad de medicion.
calibracion del
conjunto

Configuracion de los actuadores rotativos

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcién:

indice de Este parametro es un parametro de estructura interna. No se pueden realizar cambios.
elementos

Seleccione el tipo de actuador rotativo adecuado para cada actuador rotativo.

¢ Externo: el actuador rotativo es externo, por ejemplo, la toma de fuerza (PTO).

¢ Rueda trasera: una rueda mecanica actia como actuador rotativo. Este tipo de actuador rotativo solo es adecuado para
el accionamiento de unidades de dosificacion.

® Motor eléctrico: el actuador rotativo es eléctrico.

Tipo de actuador

rotativo ® CANopen: El accionamiento es alimentado por un motor CANopen.
® Motor hidraulico: el actuador rotativo se regula hidraulicamente.

® MRC: Los médulos MRC actuan como actuadores rotativos.

¢ Valvula de control: Una valvula de control actia como actuador rotativo.
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Parametro Descripcion

Sensor de Introduzca qué sensor de revoluciones supervisa el actuador rotatorio correspondiente. Si un actuador rotatorio no esta
revoluciones supervisado por un sensor de revoluciones, seleccione «No».
asignado

Introduzca una velocidad minima para cada actuador rotativo. Si la velocidad minima se reduce durante el funcionamiento, se muestra un

Velocidad de mensaje de alarma.
rotacion minima
Si el actuador rotativo correspondiente esta asignado a un ventilador, se debe superar la velocidad minima para que el implemento

cumpla las condiciones de funcionamiento.

Introduzca una velocidad maxima para cada actuador rotativo. Si se supera la velocidad maxima, se muestra un mensaje de alarma.
Velocidad de
Si el actuador rotativo correspondiente esta asignado a un ventilador, la velocidad maxima debe reducirse para que el implemento

rotacion
aXImG cumpla las condiciones de funcionamiento.
Ass. PID Introduzca qué controlador PID desea asociar al actuador rotativo correspondiente. Si no desea asociar un controlador PID a un
Controlador actuador rotativo, seleccione «No».
Asoc. PWM Introduzca el parametro PWM que desea asociar al actuador rotativo correspondiente. Si no desea asociar un parametro PWM a un
Parametro actuador rotativo, seleccione «No».
Solo necesita este pardmetro si desea aplicar fertilizante liquido.
Umbral de
histéresis Si utiliza actuadores rotativos para aplicar el fertilizante liquido, introduzca la desviacién permitida de la velocidad de rotacién minima y

maxima.

Parametro «Relacion de transmision»

Para cada actuador rotativo, introduzca la relacién de transmision entre el transmisor de impulsos del actuador rotativo y el
eje del motor.

Para calcular la relacion de transmisién, es necesario conocer el numero de dientes respectivos de los engranajes.

La relacién de transmision se calcula con la siguiente férmula:

Relacién de transmision (i) = Numero de dientes del engranaje 2 (n2) / Niumero de dientes del engranaje 1 (n1)
Ejemplo i

=n2/n1

i=18/9 i=2

Por lo tanto, la relacién de transmision es 2/1.
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Existen tres escenarios diferentes sobre como se pueden construir el actuador rotativo y el eje del motor.
Dependiendo del escenario, la relacidon de transmisidon debe determinarse e introducirse de forma diferente.

Las siguientes subsecciones muestran los respectivos escenarios.

Motor con relacion de transmision interna

HEncoder Metering unit

Motor with internal \
gear ratio

La relacidén interna del motor es la Unica relacion.

O
b0

Ejemplo
Engranaje 1 con 18 dientes; engranaje 2 con 29
dientes Relacion de transmision i = 29/18 = 1,6111

Se debe introducir «1,61/1» como relacion de transmision. También se puede ajustar una relacion de transmision de
«161,11/100» para obtener una mayor precision.

Codificador en el mismo eje del motor que la unidad de medicion

Encoder ﬂ Metering unit

Motor

Motar with internal Encoder

gear ratio

Metering unit

Si el encoder se encuentra en el mismo eje del motor que la unidad de medicién, no se requiere ninguna relaciéon de engranajes.
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Dos relaciones de transmision

H— Encoder

Motor with internal
gear ratio
Metering unit

O
S0

Hay dos relaciones de transmision. La suma de las relaciones se puede introducir en los ajustes del actuador rotativo.

Si se puede cambiar la relacién de transmision entre el motor y el eje dosificador, la relacién de transmision del motor debe
ajustarse en este parametro y la segunda relacion de transmision en la base de datos del producto.

Ejemplo

Engranaje 1 con 18 dientes; engranaje 2 con 29 dientes; engranaje 3 con 12 dientes; engranaje
4 con 14 dientes Relacion de transmision i1 =29/18 = 1,6111

Relacion de transmision i2 = 14/12 = 1,6666

Relacion de transmision total i1*i2 =

1,6111*1,6666 = 2,684 Se debe introducir

«2,684/1» como relaciéon de transmision.

Si el usuario puede cambiar mecanicamente la relacién de transmisién i2, se debe establecer «161,11/100» en este
parametro y «26,84/10» en el parametro «Relacion de transmision» de la base de datos del producto.

Configuracion de los sensores de revoluciones

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:

=] S & .@
> > > ¢

Para cada sensor de revoluciones, introduzca el nimero de impulsos por revolucion que debe transmitir a la ECU durante el
funcionamiento.

Resolucion

Configuracion de las tolvas

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:
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Sensor de nivel superior Introduzca la entrada légica del niumero del pin al que esta conectado el sensor de nivel superior.
Sensor de nivel inferior Introduzca la entrada loégica del nimero del pin al que esta conectado el sensor de nivel inferior.
Control de cantidad Seleccione si la tolva correspondiente dispone de supervision de la cantidad restante.

restante

Cantidad maxima Para cada tolva, introduzca la cantidad maxima que puede contener.

Seleccione la célula de carga asignada a la tolva correspondiente. Si una tolva no tiene asignada una célula de carga,

Célula de carga asignada .
seleccione «No».

Producto asignado Seleccione el producto que se encuentra en la tolva correspondiente.

Configuracion de las salidas

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:

pmes] > > %

indice de Este parametro es un parametro de estructura interna. No se pueden realizar cambios.
elementos

Ventilador Para cada salida, introduzca qué ventilador esta asignado a la salida. Si una salida no tiene asignado ningun ventilador,
asignado seleccione «No».

Configuracion del retardo de salida

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:

Parametro Descripcion

Introduzca el retraso con el que deben activarse las diferentes salidas. Si las
Retardo al inicio salidas se activan demasiado tarde, aumente el retraso.

Si las salidas se activan demasiado pronto, reduzca el retardo.

Introduzca el retardo con el que deben apagarse las diferentes salidas. Si las salidas
Retardo en parada se activan demasiado tarde, aumente el retardo.

Si las salidas se activan demasiado pronto, reduzca el retardo.
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Parametro Descripcion

Seleccione la dependencia para el retardo de las salidas respectivas.

¢ Estado de la aplicacion Activado/Desactivado: La salida correspondiente se activa tan pronto como se pulsa el

Seleccion de icono de la funcién en la pantalla de trabajo.

dependencia
® Condicion de trabajo: La salida correspondiente se activa tan pronto como se cumplen las condiciones de

funcionamiento (tan pronto como se inicia el esparcimiento).

Configuracion de las cintas transportadoras

Las cintas transportadoras solo deben configurarse si se utiliza el software con un esparcidor de fertilizante.

Puede acceder a la pantalla mediante los siguientes botones de funcion:

Configuracion de las entradas

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:

Parametro Descripcion

indice de elementos Este parametro es un parametro de estructura interna. No se pueden realizar cambios.
Numero de secciones  Introduzca el nUmero de secciones con las que funciona la entrada correspondiente.

Salida de ensamblaje Introduzca qué salida esta asignada a la entrada correspondiente.

Configuracion de las secciones

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:

EEET1]
>
Parametro Descripcion
indice de elementos Este parametro es un parametro de estructura interna. No se pueden realizar cambios.

Introduzca el nimero de filas con las que trabaja el implemento. Las

semillas y el fertilizante se cuentan por separado.
NuUmero de filas
Ejemplo: Si tiene un implemento que esparce semillas en 8 filas y fertilizante en 8 filas, debe introducir «16x».

Actuador lineal Introduzca qué actuador lineal conmuta una seccion. Si una seccién no es conmutada por un actuador lineal, seleccione «No».

Salida légica asignada Introduzca qué salida l6gica esta asignada a una seccion.
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Parametro Descripcion

Ancho Introduzca el ancho correspondiente a cada seccion.
Retorno del flujo de Para cada seccion, seleccione si tiene retorno de flujo de semillas.
semillas

Configuracion de las filas

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcioén:

Parametro Descripcion

indice de Este parametro es un parametro de estructura interna. No se pueden realizar cambios.

elemento

Seccion Introduzca la seccion en la que se encuentra la fila correspondiente. Si la fila no esta asignada a ninguna seccion, seleccione «No».
asignada

Introduzca la linea de trampa con la que se asigna la fila correspondiente. Si una fila no esta asignada a una linea de trampa, seleccione

Tramline «No». En funcioén de esto, la unidad de medicién reduce el porcentaje de la aplicacion al cambiar la linea de trampa correspondiente.

asignada Si utiliza la funcién «Lineas de trampeo calculadas» para crear lineas de trampeo, debe activar el valor «Usar actuador de seccion».

Asignar logica Seleccione la logica de flujo de producto que desea asignar a cada fila.
de flujo de
producto

Seleccione si se utiliza un sensor en la fila correspondiente y para qué se utiliza dicho sensor.
® No: No se utiliza ningun sensor en la fila seleccionada.

Uso del sensor - . .
o Recuento: se utiliza un sensor para realizar el recuento en la fila seleccionada.

¢ Control del flujo de semillas: se utiliza un sensor para controlar el flujo de semillas en la fila seleccionada.

Retorno del flujo Para cada fila, seleccione si tiene retorno del flujo de semillas.
de semillas

Configuracion de la profundidad de trabajo

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:

Parametro Descripcion

Actuador lineal Introduzca el actuador lineal al que se le ha asignado la funcién de profundidad de trabajo correspondiente. Si no se ha asignado
ninguna funcion de profundidad de trabajo a un actuador lineal, seleccione «No».
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Parametro Descripcion

Profundidad Introduzca la profundidad de trabajo minima correspondiente para cada funcion de profundidad de trabajo.
minima de
trabajo

Profundidad Introduzca la profundidad maxima de trabajo correspondiente para cada funcion de profundidad de trabajo.
maxima de
trabajo

Introduzca la desviacion permitida de la profundidad de trabajo con respecto a la profundidad minima o maxima de trabajo, antes de que

Histéresis .
aparezca un mensaje de alarma.
Introduzca un tiempo de espera antes de que aparezca un mensaje de alarma si la profundidad minima de trabajo ha caido por debajo o la
Retardo de . . .
profundidad maxima de trabajo se ha superado.
alarma
Profundid Introduzca la profundidad de trabajo deseada.
ad de
trabajo

Configuracion de la funcion de fuerza descendente

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:

Parametro Descripcion

Actuador lineal Introduzca el actuador lineal al que se asigna la funcién de fuerza descendente correspondiente. Si no se asigna un actuador lineal con
una funcién de fuerza descendente, seleccione «No».

Presion Introduzca la presién minima para cada funcion de fuerza descendente que debe estar presente en una reja de siembra.
iama Para esta funcion, se debe instalar un sensor de fuerza descendente para detectar la presion.
Presi6n maxima @ |ntroduzca la presion maxima para cada funcion de fuerza descendente que debe estar presente en una reja de siembra.

Para esta funcion, se debe instalar un sensor de fuerza descendente para detectar la presion.

Introduzca la desviacion permitida de la presion con respecto a la presién minima o maxima antes de que aparezca un mensaje de

Histéresis
alarma.
Introduzca un tiempo de espera antes de que aparezca un mensaje de alarma si la presién minima ha caido por debajo o la presién
Retardo de -
maxima se ha superado.
alarma
Fuerza Introduzca la fuerza descendente deseada.
descendente

Configuracion de los sensores de presion

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de

funcion:

Parametro Descripcion
Tipo de sensor Seleccione el tipo de sensor de presion.
Valor inicial Introduzca el valor que el sensor de presion mide siempre al principio.
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Parametro Descripcion

Inclinacién Introduzca el valor medido aumentado del sensor de presién en una inclinacion.
Valor minimo Introduzca el valor minimo medido por el sensor de presion.
Valor méximo Introduzca el valor maximo medido por el sensor de presion.

Configuracion de la pantalla de trabajo

La pantalla de trabajo se divide en diferentes areas en las que puede aparecer informacion sobre el estado.
Dependiendo de la pantalla y la configuracién, puede asignar diferentes iconos a cada area. De forma

predeterminada, puede asignar los iconos a las siguientes areas de la pantalla de trabajo:

Icono de Significado
funcion

H 1 Area de informacion de la tolva (actualmente no
- disponible)
2 Area de estado
3 Area inferior

[—
I 4 Area de iconos de funciones (actualmente no disponible)

Los iconos que se pueden asignar a las distintas areas dependen de la configuracién correspondiente. En las listas de seleccion
individuales aparecen todos los iconos posibles con su significado correspondiente.

Un numero en un icono significa que el icono se puede seleccionar varias veces, por ejemplo, si la maquina tiene
varias tolvas.

1. En la pantalla de configuracion, pulse:
e

2. Seleccione el area de la pantalla de trabajo a la que desea asignar iconos.

@

Asigne los iconos deseados.

4, ! - Confirme.

Repita el procedimiento para otras areas de la pantalla de trabajo.

o
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Configuracién de la pantalla virtual (VT) y el
controlador de tareas (TC)

Si utiliza mas de una pantalla o mas de un controlador de tareas, puede elegir cual desea utilizar en cada caso.

Tenga en cuenta que, tras el arranque, la ECU comprueba si ha definido la pantalla utilizada como estandar. Si no es
asi, la ECU espera el tiempo seleccionado en los parametros «Tiempo de espera para VT preferido» y «Tiempo de
espera para TC preferido» antes de establecer una conexién con una pantalla diferente.

1. En la pantalla de configuracion, pulse:

B

Seleccione la pantalla virtual (VT) que desea utilizar.

N

Seleccione el controlador de tareas (TC) que desea utilizar.

4, ' - Confirme.

5. Ha seleccionado la pantalla virtual y el controlador de tareas.

w

Uso del Administrador de configuracion

En el Administrador de configuracién, puede cambiar o sustituir la configuracion existente de una maquina.

Antes de comenzar, asegurese de que la asignacion de pines sea compatible con la maquina para cualquier subconfiguracion

que desee agregar.

Para utilizar el Administrador de configuracion:

1. Enla pantalla de configuracion, pulse:

Aparecera la pantalla «Configuration Manager» (Administrador de configuracion).

En la pantalla, puede ver la maquina seleccionada actualmente y una descripcién general de las
subconfiguraciones individuales que se utilizaron para configurar la maquina.

2. I - Afada una nueva configuracion para una maquina.
3. Introduzca un nombre para la nueva maquina.

4. Seleccione la subconfiguracion que desea afiadir.

5. v - Confirme.
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6. Opcionalmente, también puede cambiar el nombre

de la maquina. Ha reconfigurado la maquina.
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Diagnostico estandar

Diagndstico experto

Mensajes de alarma

Compatibilidad entre la pantalla y la ECU
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Diagnoéstico estandar

Visualizacion de los datos de informacion de la ECU

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:

B,

En la pantalla aparecen los siguientes datos de diagndstico:

¢ Numero de serie

¢ Numero de articulo

¢ Version del hardware

¢ Tensién de alimentacion
¢ Voltaje del sensor

¢ Terminacion ISOBUS

¢ Carga del bus ISOBUS

¢ Carga del sub-BUS CAN

Informacion del software de visualizacion

Puede acceder a la pantalla utilizando los siguientes botones de funcion:

Il = WK

> > PAN

En la pantalla aparecen los siguientes datos de diagndstico:
¢ Fabricante
¢ Tipo de maquina
¢ Version del software
¢ Fecha de fabricacion
¢ Version para piscina

o Version hidraulica
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Diagnoéstico experto

Realizacion de diagndsticos en el area de configuracion

En el diagndstico, que se puede abrir desde el area de configuracion, se pueden leer los valores medidos para todos los
pines que estan conectados a la caja de conexiones. Ademas, se puede comprobar si las funciones de la ECU

funcionan segun lo deseado.

Las siguientes abreviaturas son posibles para los nucleos de los cables:

MA: MA significa ECU primaria.
Ejemplo: MA28 significa ECU primaria, pin 28.
18... 4S: 1S a 4S representan las respectivas ECU secundarias.

Ejemplo: 1S14 significa primera ECU primaria, pin 14

Dependiendo de las funciones de los componentes individuales, son posibles los siguientes valores medidos:

Frecuencia: frecuencia actual medida de la entrada.
Rpm: rpm actual medida de la funcion.
Impulsos: Numero actual medido de impulsos de la funcién.

Valor analégico: valor analdgico medido actualmente de la funcion. El valor analégico siempre aumenta o
disminuye proporcionalmente.

Ejemplo: cuanto més alta sea la posicion de un sensor analégico de posicion de trabajo, mayor sera el valor analégico.

Medicion de potencia: Flujo de corriente medido actualmente de la funcion. El valor de la medicién de
potencia siempre aumenta o disminuye proporcionalmente.

Ejemplo: cuanto mas rapido gira un motor eléctrico, mayor es el valor de la medicién de potencia.
Entrada
° baja: la funcion esta desactivada. No hay tension en la entrada.

© alta: La funcion esta activada. Hay tension en la entrada. Puede

introducir los siguientes ajustes:

Valor de salida LS

° PWM: Dependiendo del valor PWM introducido, puede comprobar si un motor eléctrico o hidraulico gira al
valor PWM introducido.

° Rev.: Dependiendo de las rpm, puede comprobar cuanto tiempo tarda un motor eléctrico o hidraulico en
alcanzar las rpm definidas.

Valor de salida HS
° bajo: La funcién esta desactivada. No hay tensioén en la entrada.

© alto: La funcidn esta activada. Hay tension en la entrada.
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o Valor de salida HS/LS

° bajo: La funcion esta activada o desactivada. Dependiendo de como se active la funcién, hay tension o
no.

© alto: La funcion esta activada o desactivada. Dependiendo de cdmo se active la funcién, habra tension o

no.
¢ Puente completo: con la seleccidn correspondiente, puede probar los actuadores lineales.
© Stop: La funcioén esta desactivada. El actuador lineal no se mueve.

° +/-z El actuador lineal se mueve en una direccién. La direccion en la que se mueve el actuador lineal
depende de la conexién correspondiente.

© -/+: El actuador lineal se mueve en una direccién. La direccién en la que se mueve el actuador lineal
depende de la conexion correspondiente.

Antes de comenzar, asegurese de que:
¢ Se ha detenido la siembra.
¢ Ha introducido la contrasefia.

1. En el area de configuracion, pulse:

by

Aparece la pantalla «Diagnéstico».

En la pantalla, puede ver los valores medidos y los posibles ajustes para las funciones individuales.

Realizacion del diagnoéstico del médulo ME

Si utiliza diferentes médulos ME en su maquina, apareceran iconos de funciones adicionales en el diagnostico del area de
configuracion, dependiendo del moédulo. Estos iconos de funciones se utilizan para abrir la pantalla de diagndstico de los

respectivos modulos.
Dependiendo del médulo, vera diferentes valores medidos y podra probar varias funciones. Estan
disponibles los siguientes iconos de funcion:

Icono de Significado
funcién

Abre la pantalla de diagnéstico del médulo MRC.

Abre la pantalla de diagnéstico del sensor PLANTirium®.

B Abre la pantalla de diagnéstico del médulo de supervision y control.

Para evitar confusiones, todos los modulos estan numerados segun un esquema especifico.
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Dependiendo del tipo, los médulos se numeran empezando por el 1 desde el centro hacia fuera, comenzando por el lado

izquierdo.

Ejemplo

2 1 1 2 3 4

Ejemplo de médulos de monitorizacion

ﬁ Ejemplo de los médulos MRC

Moédulos MRC

Fila: Fila asignada al médulo.

Semillas: Numero de semillas esparcidas hasta ahora en la fila correspondiente.

A: Amperaje actual en la salida de la fila correspondiente.

RPM: Velocidad de rotacion actual del eje de medicion en la fila correspondiente.
Impul.: Numero actual de impulsos registrados.

Valor de salida: Valor de salida para la velocidad de rotacion del eje dosificador que debe utilizarse para el
calculo.

Sensores PLANTIirium®

Version de software: Version actual del software para el sensor PLANTirium® correspondiente.
Version de hardware: Version de hardware actual para el sensor PLANTirium® correspondiente.
Tension de alimentacion: tension de alimentacién actual para el sensor PLANTirium® correspondiente.
Estado: Estado del sensor PLANTirium® correspondiente.

Fila: Fila a la que esta asignado el sensor PLANTirium® correspondiente.

Grado de contaminacion: Grado de contaminacion del sensor PLANTirium® correspondiente.

Solicitado: Especificacion de cuantos impulsos debe enviar el sensor PLANTirium® correspondiente durante la
prueba de impulsos del sensor.

Recibido: Visualizacion de cuantos impulsos del sensor ha enviado el sensor PLANTirium® correspondiente durante
la prueba de impulsos del sensor.

Total de semillas: Numero total de semillas contadas para el sensor PLANTirium® correspondiente.
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Total de semillas rechazadas: Total de semillas rechazadas contadas para el sensor PLANTirium® correspondiente.

Semillas demasiado pequeias: Numero de semillas demasiado pequenas que fueron contadas
por el sensor PLANTIirium® correspondiente.

Semillas demasiado grandes: Numero de semillas demasiado grandes que fueron contadas por el sensor
PLANTIirium® correspondiente.

Semillas demasiado cortas: Nimero de semillas demasiado cortas que fueron contadas por el
sensor PLANTIirium® correspondiente.

Semillas demasiado largas: Numero de semillas demasiado largas que fueron contadas por el sensor
PLANTirium® correspondiente.

Semillas demasiado estrechas: Numero de semillas demasiado estrechas que fueron contadas
por el sensor PLANTirium® correspondiente.

Semillas demasiado anchas: Numero de semillas demasiado anchas que fueron contadas por el
sensor PLANTIirium® correspondiente.

Modulos de supervision y control

Tipo de médulo Mon.: Tipo de médulo.

Version de software: Version actual del software del médulo correspondiente.
Version de hardware: Version actual del hardware del médulo correspondiente.
Voltaje electroénico: Voltaje electrénico actual para el médulo correspondiente.
Tension eléctrica: Tension eléctrica actual para el médulo correspondiente.
Estado: Estado de las salidas individuales del modulo correspondiente.
Seccion: Seccion a la que esta asignada la salida correspondiente del médulo.

Salida: Salidas individuales que desea probar, activar o desactivar.
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Alarmas ISO

n Mensaje de alarma Posible causa Posible solucién

001

002

003

004

005

006

007

009

010

011

012

013

014

015

El sistema se ha detenido. Es
necesario reiniciar.

Se ha cambiado la configuracion.
La ECU se esta reiniciando.

La entrada es demasiado alta.
La entrada es demasiado baja.

Error al leer o escribir datos
en la memoria flash o
EEPROM.

Los datos se han importado
correctamente.

Se ha detectado un
error en la
configuracion.

El procedimiento no esta
permitido mientras hay una
tarea activada en la aplicacion
ISOBUS-TC.

Se ha perdido la sefal de
velocidad del bus CAN.

Error al inicializar la
configuracion de la capa de
control.

Varias pantallas tienen el
mismo namero.

Varios controladores TASK
tienen el mismo numero.

La lista de tareas esta llena.

Se ha detenido el registro de una
tarea interna porque se ha
modificado el producto.

No se ha podido iniciar la tarea
porque se ha asignado un
producto diferente.

Se ha interrumpido la conexién con una ECU secundaria.

Se ha activado un gestor de descargas.

Se ha cambiado la configuracion.

El valor introducido es demasiado alto.
El valor introducido es demasiado bajo.

Se ha producido un error durante el arranque de la ECU.

Configuracion defectuosa.

Hay una tarea activada en la aplicacién ISOBUS-TC.

El cable se ha desconectado.

Se ha producido un error en la configuracion de la capa de control.

Hay varias pantallas con el mismo nimero en el ISOBUS (instancia
de funcion).

Hay varios controladores TASK con este niumero en el ISOBUS.

Hay demasiadas tareas en la lista de tareas.

El producto se ha modificado durante el registro de una tarea interna.

En la tarea se almacena un producto diferente al asignado a la tolva
en la configuracion.

Solucion de
problemas

Reinicie la ECU.

Espere hasta que la ECU se haya
reiniciado.

Introduzca un valor mas bajo.
Introduzca un valor mas alto.

Reinicie la ECU.

Comprueba la configuracion.

Desactive la tarea.

Compruebe la conexion del cable.

Compruebe la configuracion.

Cambie el numero (instancia
de funcién) en la pantalla.

Cambie el numero.

Elimine los datos de tareas que ya

no sean necesarios.

Seleccione el producto inicial.

Compruebe cual es el
producto correcto y corrija la
tarea o la asignacion de la
tolva.
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n Mensaje de alarma Posible causa Posible solucién

043

044

045

046

047

049

050

060

El conjunto de datos ya existe.

El conjunto de datos tiene errores.

No se ha encontrado el conjunto de

datos.

Desbordamiento de bucle.

La base de datos esta llena.

Error en la base de datos de

calibracion. Error general

Error de pantalla

No se puede adoptar la entrada.
Se ha corregido el valor.

Alarmas hidraulicas

n Mensaje de alarma Posible causa Posible solucion

201

202

203

204

La mesa hidraulica no es compatible con la

configuracion.

La tabla hidraulica no es compatible. Todas las
funciones hidraulicas estan desactivadas.

El movimiento del marcador de bout esta
pausado. La velocidad es demasiado baja.

El tiempo del marcador de combate ain no ha

expirado.

Ya existe un conjunto de datos idéntico.

El conjunto de datos tiene un error.

No se ha podido encontrar el conjunto de datos seleccionado. No ha
realizado la calibracién del producto seleccionado.

Se ha producido un conflicto entre la base de datos y el implemento.

La base de datos esta llena.

Hay un error general que no se puede especificar con mas detalle
directamente. Las posibles causas son, por ejemplo, errores en el
hardware, en la comunicacion de la pantalla o errores de
configuracion.

La memoria de la pantalla de la ECU ha detectado un error.

El ancho de la pluma no se puede dividir por las secciones asignadas.

La mesa hidraulica no coincide con la
configuracion de la ECU.

La tabla hidraulica no coincide con la
configuracion de la ECU.

La velocidad de trabajo es
demasiado baja.

El tiempo del marcador de combate aun no ha
expirado.

Alarmas de regulacion

n Mensaje de alarma Posible causa Posible solucion

398

399

El limite inferior de la velocidad del ventilador

es demasiado bajo. Producto: XXXX

Limite superior de la velocidad del ventilador

demasiado alto. Producto: XXXX

La velocidad de rotacién objetivo establecida esta
por debajo del limite minimo definido para el
accionamiento del ventilador del producto
correspondiente.

La velocidad de rotacidn objetivo establecida
esta por encima del limite maximo definido para
el accionamiento del ventilador del producto
correspondiente.

Compruebe el conjunto de
datos o cambie el nombre.

Compruebe el conjunto de datos.

Seleccione otro conjunto de
datos o realice una prueba
de calibracién para el
producto seleccionado.

Compruebe el conjunto de datos.

Debe eliminar primero un
conjunto de datos para poder
guardar uno nuevo.

El error exacto debe
determinarse leyendo la
configuracion.

Compruebe el ancho de la
plumay el numero de
secciones.

Utilice una tabla hidraulica diferente o
cambie la configuracion.

Utilice una tabla hidraulica diferente.

Aumente la velocidad de trabajo.

Espere hasta que haya expirado el
tiempo del marcador de combate.

Cambie el limite minimo para la
velocidad de rotacion objetivo del
producto.

Cambie el limite maximo para la
velocidad de rotacion objetivo del
producto.

Manual de servicio de la sembradora/plantadora Field-1Q

ISOBUS | 117



Solucion de
problemas

n Mensaje de alarma Posible causa Posible solucion

401

402

403

404

405

406

407

408

410

411

412

413

414

415

416

a7

El ventilador gira demasiado lento.

El ventilador gira demasiado rapido.

La presiéon es demasiado alta.

La presién es demasiado baja.

La dosificacion se detuvo porque no se alcanzo la
posicion de trabajo. Eleve la maquina.

La unidad de dosificacion se ha detenido porque
la maquina no se ha elevado completamente.
Eleve la maquina.

El accionamiento de dosificacion esta parado.

El eje de medicion esta parado.

Se ha superado el rango de regulacion del
accionamiento de dosificacion.

El accionamiento de dosificaciéon no puede mantener
la velocidad objetivo.

La aplicacién se ha detenido debido a un error
critico.

La aplicacién se ha detenido porque la velocidad de
avance era demasiado alta.

La unidad de dosificacion se ha detenido porque
la maquina no se ha elevado completamente.
Eleve la maquina.

El ventilador gira demasiado rapido. La mediciéon

se ha detenido.

El ventilador gira demasiado lento. La
medicion se ha detenido.

La compuerta de calibracion esta abierta. Ciérrela.

La velocidad actual del ventilador es inferior al
valor definido para el parametro «Tolerancia de
velocidad del ventilador».

La velocidad actual del ventilador es superior al
valor definido para el parametro «Tolerancia de
velocidad del ventilador».

La presién medida supera el valor del parametro
«Valor maximon.

La presién medida esta por debajo del valor del
parametro «Valor minimo».

La maquina no se encuentra en la posicion de
trabajo.

La maquina no se ha elevado completamente.

La velocidad actual del accionamiento de
dosificacion es inferior a la velocidad minima.

El sensor de velocidad de rotacion del eje
dosificador no registra ningn movimiento del eje
dosificador.

La velocidad actual del accionamiento de
dosificacion es superior o inferior a la velocidad
ajustada.

Esta conduciendo demasiado rapido o
demasiado lento. No es posible alcanzar la
velocidad objetivo a la velocidad actual.

Se ha producido otro error. Este error siempre
aparece en combinacion con otro error.

La velocidad de avance es demasiado alta.

La maquina no se ha elevado completamente.

La velocidad actual del ventilador es superior al
valor del parametro «Velocidad maxima de
rotacion».

La velocidad actual del ventilador es inferior al
valor del parametro «Velocidad de rotacion
minimay.

La compuerta de calibracion esta abierta aunque
la sembradora esta esparciendo actualmente.

Aumente la velocidad del ventilador o
cambie el limite de tolerancia.

Reduzca la velocidad del ventilador o
cambie el limite de tolerancia.

Reduzca la presion o cambie el
parametro «Valor maximo».

Aumente la presion o cambie el
parametro «Valor minimo».

Eleve la maquina.

Eleve la maquina.

iDeténgase inmediatamente!

Elimine la causa.

iDeténgase inmediatamente!

Elimine la causa.

Conduzca mas despacio o mas
rapido, o instale un rodillo dosificador
mas grande.

Conduzca mas despacio o mas
rapido, para que la ECU pueda
controlar la velocidad objetivo.

Corrija el error relacionado.

Reduzca la velocidad de conduccién.

Eleve la maquina.

Reduzca la velocidad del ventilador o

cambie el parametro «Velocidad
maxima de rotacion» del ventilador.

Aumente la velocidad del ventilador o
cambie el parametro «Velocidad de

rotacion minima» del ventilador.

Cierre la compuerta de calibracion.
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n Mensaje de alarma Posible causa Posible solucién

La compuerta de calibracion esta cerrada. Abrala. La tapa de calibracion esta cerrada aunque se esta

realizando una prueba de calibracion.

Abra la tapa de calibracion.
418

Alarmas especificas de la maquina

n Mensaje de alarma Posible causa Posible solucién

Conexion perdida.

Se ha perdido la conexién con un médulo ERC.

Compruebe el cable.

603  Conexioén interrumpida. Se ha interrumpido la conexion con un médulo ERC. Compruebe el cable.
604 La tension de alimentacion es El voltaje de alimentacion de los médulos ERC es demasiado Compruebe la tensién de alimentacion y la
demasiado baja. bajo. bateria del vehiculo.
605 Cortocircuito Hay un cortocircuito en los médulos ERC. Compruebe el cable.
606 Circuito de carga abierto Se ha detectado un circuito de carga abierto en los médulos Compruebe el cable y compruebe si el
ERC. embrague de desconexion esta
disponible.
Se ha detectado un error en Configuracion defectuosa. Compruebe la configuracion de las
607 . .
el moédulo ERC. entradas y salidas.
608  No se detecta flujo de semillas. El sistema de bloqueo no ha detectado ningun flujo de semillas. Compruebe el sistema de bloqueo.
609  Se ha detectado flujo de semillas. Se ha producido flujo de semillas en una linea de trampa. Compruebe el control de la linea de tram.
611  El deposito esta bajo. No hay suficiente semilla o fertilizante en la tolva. Llene la tolva.
612  La tolva esta vacia. No hay mas semillas ni fertilizante en la tolva. Llene la tolva.
613 Tiempo de espera agotado durante ~ El cambio de la seccién izquierda esta tardando demasiado. Compruebe si hay algo atascado.
el cambio de seccion.
617  El cargador no funciona. Hay un fallo en el alternador del cargador. Compruebe el alternador del cargador.
No se ha detectado flujo de No se ha detectado flujo de producto en una fila activa. Compruebe el flujo de productos,
618 producto en la fila activa. puede haber un bloqueo en una de las
lineas de suministro.
610 Se ha detectado un flujo Se ha detectado un flujo excesivo de producto en una fila Compruebe la calibracion.
excesivo de producto en la fila activa.
activa.
620 Se ha detectado un flujo Se ha detectado un flujo insuficiente de producto en una fila Compruebe la calibracion.
insuficiente de producto en la fila | activa.
activa.
621 No hay ningun conjunto de datos Aun no se ha realizado la calibracion para el producto Realice una calibracién antes de
para este producto. correspondiente. trabajar con el producto.
622 El botén de calibracion esta El botén de calibracion se ha activado antes de que se haya Suelte el botén de calibracion.
activado. abierto la pantalla de calibracion.
630  Se ha perdido la conexion. Se ha perdido la conexién con un médulo MRC. Compruebe el cable.
631  indice de médulo indefinido. Se ha producido un error de software. Pdéngase en contacto con el servicio de
atencion al cliente.
No se detectaron semillas durante el No se detectaron semillas o se detectaron muy pocas semillas Asegurese de que haya suficiente
636 rellenado L. . - . .
p : durante la medicion previa. semilla disponible.
638 El motor esta parado. El motor MRC esta parado. Compruebe el cable.
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n Mensaje de alarma Posible causa Posible solucion

640

641

642

643

650

651

660

663

664

665

666

667

668

669

670

671

672

680

681

Corriente demasiado alta.

No se ha alcanzado la velocidad de
rotacion.

Tensién de alimentacion
demasiado baja.

Tension electrénica demasiado baja.
Voltaje del sensor demasiado bajo.

Conexion perdida.

indice de médulo indefinido.

Conexion perdida.

El voltaje es demasiado bajo.

Error detectado en el sensor
PLANTirium®. Grado de contacto
demasiado alto.

Error detectado en el sensor
PLANTirium®. Transmisién del
sensor defectuosa.

Error detectado en el sensor
PLANTirium®. Tension de
alimentacion insuficiente.

Error detectado en el sensor
PLANTirium®. Error de
comunicacion del bus LIN

La velocidad de trabajo esta fuera
del rango de velocidad.

Se ha detectado un error en
el sensor PLANTirium®. Se
ha perdido la conexion.

Error en el sistema de
bloqueo. Error: Sensor:

Error en el sistema de bloqueo.

Se ha detectado flujo de
producto en una fila
inactiva.

Conexion perdida.

indice de modulo indefinido.

El motor MRC requiere demasiada corriente.

El médulo MRC no ha alcanzado la velocidad de rotacion
requerida.

La tension de alimentacion del médulo MRC es demasiado
baja.
El voltaje electronico del médulo MRC es demasiado bajo.

El voltaje del sensor en el médulo MRC es demasiado bajo.

La conexion con el sensor AIRidium® se ha desconectado.

Se ha producido un error en el médulo AIRidium®.

Se ha desconectado la conexién con el repetidor CAN.

El voltaje es inferior al voltaje minimo de alimentacion
preestablecido.

El sensor esta sucio. La sensibilidad no coincide con el producto

seleccionado.

El transmisor del sensor esta defectuoso.

Se ha superado el limite minimo de tension de alimentacion.

Se ha producido un error de comunicacion del bus LIN. El

sensor no recibe mensajes del bus LIN.

La velocidad de trabajo es demasiado alta o demasiado baja.

Se ha desconectado la conexién con el sensor PLANTirium®.

Se ha producido un error en el sistema de bloqueo.

Se ha producido un error en el sistema de bloqueo.

Se ha detectado flujo de producto en una fila inactiva.

Se ha desconectado la conexion con el médulo de
supervision/control.

Se ha encontrado un moédulo de supervisién/control no
configurado.

Compruebe si hay algo atascado.

Compruebe el cable. Compruebe las
unidades de siembra.

Compruebe el cable.

Compruebe el cable.
Compruebe el cable.

Compruebe el cable.

Debe ponerse en contacto con el servicio
de atencion al cliente.

Compruebe el cable.

Comprueba el cable y la fuente de

alimentacion.

Limpie el sensor y/o cambie la sensibilidad
en el producto.

Compruebe el cable del sensor.

Compruebe el cable.

Compruebe el cable.

Asegurese de que se encuentra dentro del
rango de velocidad determinado durante
la calibracion.

Compruebe el cable del sensor.

Compruebe el sistema de bloqueo.

Compruebe el sistema de bloqueo.

Compruebe el cierre.

Compruebe el cable.

Compruebe el numero de médulos
configurados o conectados.
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n Mensaje de alarma Posible causa Posible solucién

685

686

688

689

690

691

692

693

694

695

696

697

698

699

777

Se ha detectado un error en el
modulo de control.

La tension de alimentacion es

demasiado baja.

La velocidad objetivo estéa fuera de

alcance. Fuerza descendente

La velocidad objetivo esta fuera de

alcance. Profundidad de trabajo

Se ha detectado un error en el
repetidor CAN. 5 V: tensién
defectuosa.

Error detectado en el
repetidor CAN. 3,3V -
Tension defectuosa.

Error detectado en el
repetidor CAN. 2,5V -
Tension defectuosa.

Error detectado en el
repetidor CAN 12 VE -
Tension defectuosa.

Error detectado en el
repetidor CAN. 12 VL -
Tension defectuosa.

Se ha detectado un error
en el repetidor CAN.
Error en la conversion
AD.

Error detectado en el repetidor
CAN. Error en la asignacion de
direcciones.

Error detectado en el
repetidor CAN. Error en el
bloque de parametros.

Se ha iniciado la transmision del
archivo de registro. Mensaje
cuando haya terminado.

Se ha completado la transmision
del archivo de registro.

Se ha detectado un error en el
motor CANopen.

Se ha detectado un error en el médulo de control. Las salidas del
modulo de control se detectaron como indefinidas durante el

arranque.

La tension de alimentacion del médulo de supervisién/control
es demasiado baja.

No se ha alcanzado la velocidad objetivo requerida para el
actuador lineal.

No se ha alcanzado el punto de consigna requerido para el
actuador lineal.

El repetidor CAN estéa defectuoso.

El repetidor CAN esta defectuoso.

El repetidor CAN estéa defectuoso.

La fuente de tension electronica es defectuosa.

La fuente de alimentacién esta defectuosa.

El repetidor CAN esta defectuoso.

Se ha detectado un error durante el procedimiento de
aprendizaje de direcciones.

El repetidor CAN esta defectuoso.

El motor CANopen esta defectuoso.

Compruebe las conexiones de los
cables y la asignacion de las salidas.

Compruebe el cable.

Compruebe si el actuador lineal esta
bloqueado.

Compruebe si el actuador lineal esta
bloqueado.

Debe ponerse en contacto con el servicio
de atencion al cliente.

Debe ponerse en contacto con el servicio

de atencion al cliente.

Debe ponerse en contacto con el servicio
de atencion al cliente.

Compruebe el cable.

Compruebe el cable.

Debe ponerse en contacto con el servicio
de atencion al cliente.

Compruebe el cable.

Debe ponerse en contacto con el servicio
de atencion al cliente.

Debe ponerse en contacto con el servicio
de atencion al cliente.
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Compatibilidad entre la pantallay la ECU

Si aparece el siguiente icono después de iniciar la aplicacion, su pantalla no es compatible con la ECU. Necesita una
pantalla diferente para poder trabajar con la ECU.

ME IS0 Seeder Planter

La pantalla puede ser incompatible con la ECU por los siguientes motivos:

“ Significado

018 Se ha producido un error no definido.

019 No hay suficiente espacio de almacenamiento disponible en la pantalla.

020 La resolucion del ancho de los iconos de funcién es demasiado baja (menos de 60 pixeles).
021 La resolucion de los iconos de funcion alta es demasiado baja (menos de 32 pixeles).

022 El nimero de iconos de funcién fisicos o virtuales es demasiado bajo (menos de 8).

023 La pantalla no admite una profundidad de color de 256 colores.

024/025  La resolucion de la pantalla es demasiado baja (menos de 200 pixeles).
026 La configuracion de entrada y salida parece ser incorrecta.

027 Se ha producido un error critico durante la inicializacion.
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